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ABSTRAK

PROTOTYPE PENGERING KERUPUK OTOMATIS DENGAN
MENGGUNAKAN SENSOR HUJAN DAN SENSOR LDR

(2017 : xii + 52 Halaman + 30 Gambar + 9 Tabel + 13 Lampiran)
]
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POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Perkembangan teknologi mempermudah manusia dalam melakukan aktivitasnya.
Pemanfaatan di bidang teknologi tersebut pun beragam, salah satunya adalah alat
pengontrol otomatis. Alat pengontrol ini pun dapat diterapkan di berbagai
perangkat, misalnya pengering otomatis dengan menggunakan sensor. Pengering
ini dapat digunakan dalam proses pembuatan kerupuk. Dengan adanya alat ini,
akan mempermudah proses pengeringan yang biasanya masih dilakukan secara
konvensional. Alat ini menggunakan sensor hujan yang berfungsi untuk
mendeteksi turunnya hujan, sensor LDR (Light Dependent Resistor) sebagai
pendeteksi cahaya matahari, motor DC sebagai penggerak dan Arduino Nano
sebagai pusat kendali yang mengontrol seluruh sistem di alat.

Alat ini bekerja setiap kali sensor akan membaca cuaca sekitar, seperti ketika
sensor tidak mendeteksi cahaya maka Arduino akan menerjemahkan keadaan
sekitar sebagai keadaan mendung/gelap, sehingga motor DC akan menarik tempat
pengering kerupuk kedalam rumah. Ketika sensor LDR mendeteksi sinar matahari
maka Arduino akan menerjemahkan cuaca disekitar panas, secara otomatis
tempat pengering kerupuk akan keluar. Sedangkan ketika sensor hujan mendeteksi
tetesan air hujan maka akan diterjemahkan oleh Arduino sebagai cuaca hujan
kemudian motor DC akan menarik tempat kerupuk ke dalam.

Kata kunci: Arduino Nano, Sensor Hujan, Sensor LDR, Motor DC



ABSTRACT

PROTOTYPE OF AUTOMATIC CRACKER DRYER WITH RAIN
SENSOR AND LDR SENSOR

(2017 : xii + 52 Pages + 30 Pictures + 9 Table + 13 Attachment)
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MAJOR IN ELECTRIC ENGINEERING
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The development of technology makes it easier for humans to do their activities.
Utilization in the field of technology is also diverse, one of them is an automatic
control tool. This controller can be applied in various devices, such as an automatic
dryers using sensors. This dryer can be used to making crackers. With this tool, it
make easier for the drying process that is usually still conventionally. This tool uses
a rain sensor to detect raindrops, LDR sensor (Light Dependent Resistor) as a
detector of sunlight, DC motor as a driving force and Arduino Nano as a control
center that controls the entire system in the tool.

This tool works every time the sensor will read the weather around, like when the
sensor does not detect light then Arduino will translate the condition of cloudy /
dark, so the DC motor will pull the cracker dryer into the house.When the LDR
sensor detects sunlight then Arduino will translate as hot weather, automatically the
cracker dryer will come out. And when the rain sensor detects raindrops it will be
translated by Arduino as rainy weather then DC motor will pull the crackers place
inside.

Keywords: Arduino Nano, Rain Sensor, LDR Sensor, Motor DC
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