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ABSTRAK 

 

IMPLEMENTASI WSN UNTUK KENDALI POMPA PENGISIAN AIR 

RADIATOR DENGAN METODE PID 

(2017 : XIII+ 49 halaman +  Gambar + Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran) 

 

YODIA WULANDARI 

061340351499 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO  

PROGRAM STUDI  SARJANA TERAPAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Jumlah kendaraan meningkat pesat sampai saat ini terus bertambah. Seiring dengan 

itu jumlah mobil yang menggalami gangguan juga meningkat. Setiap kendaraan pasti 

perlu perawatan seperti ganti oli, ganti ban, isi minyak rem, isi air radiator, dan masih 

banyak lagi. Terkadang kita sebagai pengguna kurang memperhatikan perawataan 

kendaraan.  Mungkin karena lupa, kurang memperhatikan atau tidak mempunyai 

waktu untuk melakukan perawatan pada kendaraan. Oleh karena itu, Wireless Sensor 

Network digunakan untuk kendali pompa pengisian air radiator pada kendaraan 

dengan menggunakan mikrokontroler ATMega 328, sensor ultrasonik. Modul wifi 

ESP8266. Pompa sentrifugal. Dan buzzer dengan menggunakan logika PID. Saat 

level air pada level rendah maka sensor akan mendeteksi kemudian diolah oleh 

mikrokontroler kemudian pompa akan mengisi air radiator. Pengguna bisa memantau 

melalui handphone dan laptop dengan menggunakan aplikasi blink 

Kata kunci : Wireless Sensor Network. Microcontroller ATMega328. PID metode. 

Sensor Ultrasonik HC-SR04. Modul Wifi ESP6288 

 



x 
 

ABSTRACT 

 

WSN IMPLEMENTATION FOR CONTROL OF WATER PUMP RADIATOR 

WITH PID METHOD 

 

(2017: XIII+ 49Pages + Images + Tables + Bibliography + Attachments) 

 

YODIA WULANDARI 

061340351499 

ELECTRICAL ENGINEERING MAJOR 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING STUDY PROGRAM 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

The number of vehicles increased rapidly to date continues to grow. Along with that 

the number of cars that menggalami interference also increased. Every vehicle will 

need maintenance such as oil change, tire change, brake fluid content, radiator water 

content, and much more. Sometimes we as users pay less attention to vehicle 

perawataan. Perhaps because of forgot, less attention or do not have time to do 

maintenance on the vehicle. Therefore, Wireless Sensor Network is used to control 

the radiator water pump in the vehicle by using ATMega 328 microcontroller, 

ultrasonic sensor. ESP8266 wifi module. Centrifugal pump. And buzzer by using PID 

logic. When the water level at low level then the sensor will detect and then 

processed by the microcontroller then the pump will fill the water radiator. Users can 

monitor via mobile phones and laptops by using the blink app. 

Keywords: Wireless Sensor Network. Microcontroller ATMega328. PID method. 

Ultrasonic Sensor HC-SR04. Wifi Module ESP6288. 
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