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ABSTRAK 

 

SISTEM KONSTRUKSI JEMBATAN UNTUK MELEWATKAN KAPAL 

DENGAN SENSOR PROXIMITY DAN KENDALI REMOTE RADIO 

FREKUENSI 

(2017: xii : 54 Halaman + 39 Gambar + 6 Tabel +  14 Lampiran) 

 

THESA ELSAPUTRI AGUSTIN 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

 

Jembatan adalah suatu struktur konstruksi yang berfungsi untuk 

menghubungkan dua bagian jalan yang terputus oleh adanya rintangan terutama 

pada alur perairan. Pembuatan jembatan diatas suatu perairan harus menyesuaikan 

keadaan lingkungan sekitar. Karena jika membuat jembatan yang lebih tinggi 

akan berbahaya bagi pengguna jembatan, serta akan menghasilkan kemungkinan 

angin yang berhembus menjadi lebih besar. Semakin tinggi tempat, semakin 

kencang pula angin yang bertiup, hal ini disebabkan oleh pengaruh gaya gesekan 

yang menghambat laju udara. Di permukaan bumi, gunung, dan topografi yang 

tidak rata lainnya memberikan gaya gesekan yang besar. Semakin tinggi suatu 

tempat, gaya gesekan ini semakin kecil., hal inilah yang akan membahayakan 

pengguna jalan jika jembatan dibuat sangat tinggi agar kapal dapat melewati 

jembatan tersebut sehingga salah satu solusi yang dapat diambil yaitu dengan 

memodifikasi jembatan agar dapat dibuka keatas sehingga kapal besar dapat 

melewati jalur tersebut. Maka untuk mengetahui sistem kerja alat secara efisien 

dapat dengan melakukan pembuatan miniatur jembatan tersebut, misalnya dengan 

berbasis arduino IDE. Prinsip kerja alat alat ini dimulai dari mengaktifkan sensor 

jarak berupa sensor Proximity. Sensor ini terdiri dari 3 buah sensor yang 

diletakkan pada sisi kiri, tengah dan kanan yang masing-masing sensor akan 

saling terkait sebagai pendeteksi objek berupa kapal. Sensor tersebut juga akan 

mengirimkan informasi ke aduino untuk menampilkan indikator alat berupa 

lampu lalu lintas,palang dan speaker. Selain itu, untuk mengantisipasi kerusakan 

sensor maka dapat mengalihkan input tersebut menggunakan Remote radio 

frekuensi. Dengan adanya alat ini diharapkan mampu membantu proses 

perancangan suatu jembatan buka dan tutup otomatis. Singkatnya kerja dari alat 

ini dapat digunakan secara otomatis dan manual. 

 

 

 

 

Kata Kunci : Jembatan, Arduino IDE, Proximity, Remote Radio frekuensi 
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ABSTRACT 

 

 

BRIDGE CONSTRUCTION SYSTEM FOR PASSING SHIPS USING 

PROXIMITY SENSORS AND RADIO FREQUENCY REMOTE CONTROL 

(2017: xii : 54 Pages + 39 List of Figures + 6 List of Tables +  14 Attachments) 

 

THESA ELSAPUTRI AGUSTIN 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

The bridge is a structural construction that serves to connect two parts of the road 

that is disconnected by the presence of obstacles, especially in the water channel. 

Making a bridge over a waters must adjust the circumstances surrounding 

environment. Because if creating a higher bridge will be dangerous for users of 

the bridge, and will result in the possibility of winds that blow into a larger. The 

higher the place, the faster the wind will blow, this is caused by the influence of 

friction force that inhibits the air rate. On the surface of the earth, mountains, and 

other uneven topography provides a great frictional force. The higher a place, the 

friction force is smaller, this is what will endanger the road users if the bridge is 

made so high that the ship can pass through the bridge so that one solution can be 

taken that is by modifying the bridge so that it can be opened upwards so that 

large vessels can pass The line. So to know the system work tool can efficiently 

by doing the miniature bridge, for example with arduino-based IDE. The working 

principle of this tool starts from activating proximity sensor in the form of 

Proximity sensor. This sensor consists of 3 pieces of sensors placed on the left, 

middle and right of each sensor will be interconnected as a detector object in the 

form of a ship. The sensor will also send information to the aduino to display the 

indicator of the tool in the form of traffic lights, bars and speakers. In addition, to 

anticipate the sensor damage it can divert the input using radio frequency Remote. 

With this tool is expected to help the design process of an open bridge and 

automatic lid. In short the work of this tool can be used automatically and 

manually. 

 

 

 

Keyword : bridge, Arduino IDE, Proximity Remote Radio frequency 
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