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ABSTRAK
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(2017); Halaman 67 + Daftar Pustaka + Lampiran

RAHMAN MUKMIN
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Motor listik merupakan salah satu peralatan listrik yang paling banyak digunakan
dalam dunia industry, salah satunya adalah motor AC yang di gunakan untuk men
— supply beban-beban AC. Kelebihan motor AC adalah relatif mudah diperoleh
dan diatur kecepatan putarannya. Cara pengaturan kecepatan putaran yang
digunakan adalah dengan menggunakan teknik PWM (Pulsh Width Modulation),
salah satu teknik untuk mengatur kecepatan motor AC yang umum di gunakan.
Teknik PWM untuk mengatur kecepatan putaran motor adalah, pengaturan
kecepatan putaran motor dengan cara mengubah besarnya duty cycle pulsa. Pulsa
yang berubah — ubah inilah yang menentukan ecepatan putaran motor. Pembuatan
laporan ini bertujuan agar penulis dapat menganalisa sistem pengendali kecepatan
putaran motor ac berdasarkan pulsh width modulation menggunakan PLC, yang di
kendalikan oleh sensor termokopel. Kecepatan putaran motor ac ini dipengaruhi

meningatnya suhu.

Kata Kunci : Motor AC, PWM (Pulsh Width Modulation), dan PLC.
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