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ABSTRAK 

 

ROBOT BOAT  PENJARING SAMPAH DENGAN REMOTE CONTROL 

DARI APLIKASI SMARTPHONE ANDROID MENGGUNAKAN 

WIRELESS WIFI 

 (2018 : 38 Halaman + 33 Gambar + 16 Tabel + Lampiran) 

 

ROBBI SYAHPUTRA  

061530701228 

TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Robot boat penjaring sampah merupakan prototype robot boat yang menjaring 

sampah di permukaan perairan. Jaring dan arah laju robot dikendalikan dari 

aplikasi smartphone android menggunakan wireless wifi. Komponen-komponen 

yang digunakan adalah Modul WiFi, Motor DC, modul LM2596, dan motor 

servo. prototype robot boat yang akan menjaring sampah-sampah dipermukaan 

air. Jaring robot terdapat pada sisi kanan, dan kiri. Robot boat ini dikendalikan 

oleh user dari aplikasi smartphone android dengan menggunakan wireless WiFi. 

Type modul wireless WiFi yang digunakan adalah type ESP8266. Modul ini 

berfungsi untuk menghubungkan koneksi smartphone yang telah diinstal aplikasi 

android pengendali agar dapat berkomunikasi dengan robot boat. Modul ini 

dipasangkan pada robot. Pada bagian pinggir jaring dilekatkan atau dipasangkan 

tuas yang dipasangkan pada motor servo. Motor servo ini berfungsi untuk 

menggerakkan tuas berputar ke atas (140 derajat) sehingga sampah yang telah 

terjaring akan dimasukkan ke dalam box penampungan sampah sementara yang 

terdapat di bagian tengah alat. Robot boat ini melaju menggunakan motor dc.  

 

Kata Kunci : Robot Boat, Modul WiFi, Motor DC, modul LM2596, motor Servo. 
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ABSTRACT 

 

ROBOT BOAT TRASH GARBAGE WITH REMOTE CONTROL FROM 

SMARTPHONE ANDROID APPLICATION USING WIRELESS WIFI 
(2018 : 38 Page + 33 Picture + 16 Table + Attachment) 

 

ROBBI SYAHPUTRA  

061530701228 

TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Robot boat trash garbage is a prototype robot boat that nets trash on the surface of 

the water. The net and direction of the robot's speed are controlled from the 

android smartphone application using wireless wifi. The components used are the 

WiFi Module, DC Motor, LM2596 module, and servo motor. Prototype robot boat 

that will collect trash on the surface of the water. Robot nets are on the right and 

left sides. This boat robot is controlled by the user from an android smartphone 

application using wireless WiFi. The type of wireless WiFi module used is the 

ESP8266 type. This module serves to connect the smartphone connection that has 

been installed the Android controller application in order to communicate with the 

robot boat. This module is attached to a robot. At the edge of the net attached or 

attached a lever that is attached to the servo motor. This servo motor serves to 

move the lever to spin up (140 degrees) so that the trash that has been netted will 

be inserted into the temporary trash collection box located in the center of the 

tool. This boat robot runs using a dc motor.  

 

Keywords : Robot Boat, module WiFi, DC Motor, module LM2596, Servo motor. 
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MOTTO : 

• You’ll never know till you have tired. 

• Better to feel how hard education is at this time rather than fell the 

bitterness of stupidity later. 

• The best revenge for the people who have insulted is the success that 

can show them later. 

• Every action has a reaction, every act has a consequence, and every 

kindness has kind reward. 

 

Dengan Rahmat Allah SWT, kupersembahkan kepada : 

• Kedua orang tua tercinta. 

• Direktur Politeknik Negeri Sriwijaya. 

• Ketua jurusan Teknik Komputer Politeknik Negeri Sriwijaya. 

• Sekretaris Jurusan Teknik Komputer Politeknik Negeri Sriwijaya. 

• Dosen Pembimbing 1 dan Dosen Pembimbing II Jurusan Teknik 

Komputer Politeknik Negeri Sriwijaya. 

• Semua Dosen Jurusan Teknik Komputer Politeknik Negeri Sriwijaya. 
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