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ABSTRAK

Nama : Muhammad Hisyam Wiliyanto
Konsentrasi Studi : Airframe and Powerplant (AP)
Program Studi : Teknik Mesin

Judul Laporan Akhir : Rancang Bangun Aeromodeling Tipe Pemula Dengan

Sistem Kendali Jarak Jauh

(2018 : 60 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran)
—

Laporan ini berjudul rancang bangun aeromodeling tipe pemula dengan
pengendali jarak jauh bertujuan untuk mengenalkan lebih dekat kepada khalayak
tentang pesawat aeromodeling kendali jarak jauh, serta menjadi perintis
pengembangan aeromodeling di Politeknik Negeri Sriwijaya untuk nantinya dapat
mengikuti Kontes Robot Terbang Indonesia (KRTI). Selain itu untuk menjadi suatu
alat bantu pembelajaran di jurusan teknik mesin konsentrasi Airframe and
Powerplant.

Di dalam proses pembuatannya rancang bangun aeromodeling ini hanya
menggunakan pekerjaan tangan saja tidak menggunakan mesin, namun dalam
pengerjaannya harus sesuai dengan ketentuan yang ada. Pada rancang bangun
aeromodeling ini juga dilakukannya pengujian, yaitu pengujian engine secara statis
dan pengujian terbang aeromodeling untuk mencari gaya dorong (thrust) yang
terjadi, serta pensimulasian pesawat aeromodeling menggunakan wing dengan
bentuk yang berbeda. Selain itu juga terdapat tata cara perawatan pesawat

aeromodeling.

Kata kunci : Aeromodeling, KRTI, Thrust



ABSTRACT

Nama : Muhammad Hisyam Wiliyanto
Konsentrasi Studi : Airframe and Powerplant (AP)
Program Studi : Teknik Mesin

Judul Laporan Akhir : Design of trainer type aeromodelling remote control

(2018 : 87 Pages + Images L.ist + Table List + Attachment)
—

The final report titled design of trainer type aeromodelling remote control is
intended to introduce the aeromodelling plane to the public with better
understanding and became the founder dan develop aeromodelling in Politeknik
Negeri Sriwijaya and aiming to participate in Kontes Robot Terbang Indonesia
(KRTI). Furthermore, this could be become learning instrument for mechanical
engineering major, airframe and powerplant.

The manufacturing of this design only involves manual labor and didn’t
involves machinery, however, there’s principle we should follow. We also have
done some testing, which is static engine testing, flight test to find the thrust force,
and simulating the plane using different wings. Besides that, there’s also some

maintenance procedures.

Kata kunci : Aeromodelling, KRTI, Thrust
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