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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

 
“Maka sesungguhnya bersama kesulitan ada kemudahan. 

Sesungguhnya bersama kesulitan ada kemudahan. Maka apabila 

engkau telah selesai (dari sesuatu urusan). Tetaplah bekerja keras 

(untuk urusan yang lain). Dan hanya kepada tuhanmulah engkau 

berharap.” (QS. Al-insyirah,6-8) 

 
 

Dengan penuh rasa syukur kehadirat Allah SWT, ku 

persembahkan karya ini untuk : 

 Kepada Tuhan yang maha esa, berkat 

rahmatNYA laporan ini bisa selesai dengan 

baik. 

 Kedua Orang Tua  

 Seluruh Dosen Teknik Mesin Polsri. 

 Teman-teman seperjuangan 6ME. 
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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN PENYANGGA HIDROLIK 

 

 

 Laporan akhir ini berjudul rancang bangun penyangga hidrolik yang 

bertujuan untuk mempermudah proses perawatan dan perbaikan, meningkatkan 

efisiensi pada perawatan dan perbaikan, dan menghemat waktu pemeliharaan 

mesin CNC Seri EMCOTurn 120 dan EMCO VMC-100. Sistem kerja dari alat ini 

yaitu dengan cara menempatkan bagian penutup belakang dari mesin CNC Seri 

EMCOTurn 120 atau EMCO VMC-100 di tatakan penahan dari alat. Jika telah 

terpasasang maka selanjutnya tinggal memutar ulir bawah dan ulir atas dari alat 

tersebut, tanpa harus menahan bagian belakang dari mesin CNC Seri EMCOTurn 

120 dan EMCO VMC-100. Proses pembuatan dari alat penyangga hidrolik ini 

menggunakan proses permesinan antara lain, mesin bor, las listrik, dan dibantu 

juga dengan alat kerja lainnya. Alat ini masih terdapat kekurangan-kekurangan, 

oleh karena itu diharapkan adanya inovasi untuk mengembangkan mesin ini  

menjadi lebih baik lagi. 
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ABSTRACT 

 DESIGN OF HYDRAULIC SUPPORT 

 

 

The title of this final report is design of hydraulic support for simplify the 

process of maintenance and repair, improve the efficiency on maintenance and 

repair, and saves time for maintenance CNC Series EMCOTurn 120 and EMCO 

VMC-100 machine. The working system of this tool was by placing the back cover 

part of the CNC Series EMCOTurn 120 or EMCO VMC-100 machine in the 

retaining pad of the tool. If it has been installed then rotate upper thread and 

bottom thread from the tool, without having to hold the back part of the CNC 

Series EMCOTurn 120 or EMCO VMC-100 machine. The manufacturing process 

of this hydraulic support used machining process, such as, drilling machine, 

electric welding, and also assisted with other work tools. This tool is still has 

deficiencies, therefore it is expected that there will be an innovation to develop 

this machine to be even better. 
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Politeknik Negeri Sriwijaya. 
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