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ABSTRAK 
 

 

Nama : Handoko Ari Pambudi 

Konsentrasi Studi : Perawatan dan Perbaikan 

Program Studi : Teknik Mesin 

Judul LA : Rancang Bangun Scooter dengan beban 

  maksimal 100 kg 

 
 

(2018: 12 + 49 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran) 
 

 

Laporan ini berjudul rancang bangun scooter dengan kapasitas beban angkut 

maksimal 100 kg . Tujuan pembuatan alat ini adalah membuat suatu kendaraan 

baru roda 3 secara sederhana dengan menggunakan tenaga penggerak berupa 

motor bensin 4 tak. Scooter ini berbeda dengan scooter yang biasa di lihat di 

lintasan di tempat tempat rekreasi yang mayoritas Scooter nya menggunakan 

baterai cas, Sistem ini menggunakan sprocket, dan sistem pully. Scooter ini 

digunakan untuk mendukung fasilitas mobilisasi di kampus dan juga bisa 

digunakan untuk perjalanan yang santai sehingga bisa digunakan sebagai 

kendaraan sehari-hari. 

Dari penjelasan tersebut dapat disimpulkan bahwa jenis scooter 

menggunakan mesin motor bensin ini merupakan salah satu jenis kendaraan yang 

praktis dan mempunyai daya tarik tersendiri. 
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ABSTRACT 
 

 

Nama : Handoko Ari Pambudi 

Konsentrasi Studi : Maintenance and Repair 

Program Studi : Mechanical Engineering 

Judul LA : Design of Scooter for 100 kg Maximum load 

 
 

(2018: 12 + 49 Pages + Picture List + Table list + Attachment) 
 

 

This report is entitled the design of a scooter with a maximum load 

capacity of 100 kg. The purpose of making this tool is to make a new 3-wheel 

vehicle simply by using a driving force in the form of a 4 stroke gasoline motor. 

This scooter is different from a scooter that is usually seen on a track in a place of 

recreation where the majority of scooters use battery cas, this system uses a 

sprocket, and pully system. This scooter is used to support mobilization facilities 

on campus and can also be used for relaxing trips so that it can be used as a daily 

vehicle. 

From this explanation it can be concluded that this type of scooter using a 

gasoline engine is one type of vehicle that is practical and has its own appeal. 
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