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ABSTRAK 

SISTEM KENDALI CCTV JURUSAN TEKNIK KOMPUTER BERBASIS 

MIKROKONTROLER 

__________________________________________________________________ 

(Absya Okto Dinata : 41 Halaman ) 

Laporan ini berjudul “Sistem Kendali CCTV Jurusan Teknik Komputer Berbasis 

Mikrokontroler”. Tujuan dari pembuatan sistem kendali CCTV ini adalah 

terciptanya suatu alat yang dapat digunakan untuk mengendalikan CCTV di 

lapangan parkir Teknik Komputer. Adapun manfaat dari pembuatan alat ini yaitu 

dapat mempermudah dan memperluas dalam penangkapan sudut gambar yang 

diinginkan bagi pengguna dijrurusan teknik computer terutama di bagian halaman 

parkir teknik komputer. Cara mengoprasikan sistem ini adalah pertama 

mengkoneksikan modul Bluetooth yang terhubung pada mikrokontroler, 

Selanjutmya pengujian dilakukan dengan dengan megaktifkan Bluetooth yang ada 

pada android terlebih dahulu mengkoneksikan pada aplikasi yang dibuat, setelah 

terhubung akan menampilkan tulisan connected pada aplikasi android yang 

dibuat. Selanjutnya pengujian pergerakan motor servo dan CCTV sesuai 

perpindahan slider pada aplikasi. Perpindahan slider dilakukan pada 4 tahapan, 

yaitu pada posisi 0º, 30º, 60º, dan terakhir 90º 

 

Kata kunci : CCTV, Modul Bluetooth, Android, Mikrokontroler. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 

CCTV CONTROL SYSTEM MAJORING IN COMPUTER 

ENGINEERING BASED ON MICROCONTROLLER 

__________________________________________________________________ 

(Absya Okto Dinata : 41 Pages) 

This report is titled "CCTV Control Systems Majoring In Computer Engineering 

Based on Microcontroller". The purpose of making this CCTV control system is 

the creation of a tool that can be used to control CCTV in the Computer 

Engineering parking lot. The benefits of making this tool is that it can simplify 

and expand the capture angle desired image for users in computer engineering, 

especially in the computer engineering parking lot. The first way to operate this 

system to connect the Bluetooth module connected to the microcontroller, Next 

the test is done by activating Bluetooth on the android first connecting to the 

application created, after connecting it will display the text connected to the 

android application created. Next, testing the movement of the servo motor and 

CCTV according to the slider displacement in the application. Slider switching is 

done in 4 stages, namely at 0º, 30º, 60º, and finally 90º 

 

Keywords: CCTV, Bluetooth Module, Android, Microcontroller. 
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