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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1 Kesimpulan  

Berdasarkan hasil perancangan dan pengujian yang telah dilakukan, dapat 

ditarik kesimpulan diantaranya sebagai berikut : 

1. Alat Kendali Motor Servo ini dapat dikendalikan melalui android. 

2. Dalam menghubungkan alat kendali motor servo dengan arduino  penulis 

memanfaatkan modul Bluetooth HC-05. 

3. Pergerakan rotasi CCTV dapat dilakukan pada posisi 0º, 30º, 60º dan 90º. 

5.2 Saran 

 Berdasarkan hasil pengujian yang telah penulis lakukan maka penulis 

memiliki saran agar alat ini dapat dikembangkan lagi yang memiliki teknologi yang 

lebih canggih seperti menambahkan modul internet yang bisa menambahkan fitur 

online yang akan membuat alat ini lebih lagi untuk canngih pengendaliannya. 

 


