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ABSTRAK 

SISTEM KENDALI PEMUTUS ARUS LISTRIK MENGGUNAKAN 

SENSOR PIR BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO. 

(2019: 45 Halaman + 27 Gambar + 10 Tabel + Lampiran) 

SATRIA UTAMA SUBIYAKTO 

061630700525 

TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Penggunaan energi listrik secara baik akan menghasilkan efisiensi terhadap energi 

listrik yang berkelanjutan. Sistem kendali pemutus arus listrik menggunakan sensor 

PIR berbasis mikrokontroler Arduino adalah suatu alat yang dibuat untuk 

mewujudkan penggunaan energi listrik yang baik dan efisien, yang bekerja dengan 

mendeteksi gerakan manusia dalam menyambungkan atau memutuskan arus listrik. 

Sensor PIR (Passive Infra Red) berfungsi sebagai input yang mendeteksi gerakan 

manusia yang nantinya akan diproses oleh mikrokontroler Arduino. Setelah 

diproses Arduino akan mengirim output ke Solid State Relay yang berfungsi sebagai 

saklar otomatis untuk menyambung dan memutuskan arus listrik sehingga alat-alat 

serta fasilitas yang menggunakan energi listrik di dalam laboratorium interface 

dapat hidup dan berfungsi. 

 

Kata Kunci: PIR Sensor, Arduino Uno, Solid State Relay. 



vi 
 

ABSTRACT 

ELECTRIC CIRCUIT CONTROL SYSTEM USING PIR SENSOR BASED 

ON ARDUINO MICROCONTROLLER. 

(2019: 45 Pages + 27 Pictures + 10 Tables + Attachment) 

SATRIA UTAMA SUBIYAKTO 

061630700525 

TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

The use of electrical energy will result in increased electrical energy efficiency. 

Electrical circuit breaker control systems using PIR sensors based on Arduino 

microcontrollers are devices made to use good and efficient electrical energy, which 

work by connecting human movements in connecting or disconnecting electric 

currents. The PIR (Passive Infra Red) sensor carries out the input that is transferred 

to humans to be processed by the Arduino microcontroller. After processing the 

Arduino, it will send output to the Solid State Relay which performs an automatic 

transfer to connect and regulate the flow of electricity using tools and facilities that 

use electrical energy in the laboratory interface that can be used. 

 

Keywords: PIR Sensor, Arduino Uno, Solid State Relay. 
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MOTTO 

 

❖ “Boleh jadi kamu membenci sesuatu, padahal ia amat baik bagimu 

dan boleh jadi (pula) kamu menyukai sesuatu, padahal ia amat buruk 

bagimu, Allah mengetahui, sedang kamu tidak mengetahui. (Q.S 

Al-Baqarah:216)”. 

 

❖ “Allah tidak membebani seseorang melainkan sesuai dengan 

kesanggupannya, ia mendapat pahala (dari kebijakan) yang 

diusahakannya dan ia mendapat siksa (dari kejahatan) yang 

dikerjakannya. (Q.S Al-Baqarah:286)”. 

 

❖ “Berbuat baiklah seperti akar yang rela bekerja tanpa pamrih dan tak 

pernah dipuji. Walau kotor dirinya karena tanah, walau basah dirinya 

karena hujan dan walau diinjak dirinya tak dihargai karena tak 

terlihat. Tapi ia tegar dan kuat, walau yang dipuji rindang pohon dan 

manis buahnya. Sebab ia tahu, sekecil apapun kebaikan, Allah 

SWT akan membalasnya di akhirat kelak”. – Satria Utama S 

 

❖ “Sebab apa saja yang bertemu akan berpisah, maka hargailah tiap-tiap 

detik pertemuan sehingga kau tak akan menyesal ketika perpisahan 

telah tiba “ -Satria Utama Subiyakto 

 

❖ Kupersembahkan Kepada : 

❖ Allah SWT dan Nabi Muhammad 

SAW. 

❖ Ibu dan Ayahku Tercinta 

❖ Adik-Adikku, Maudy dan Nining 

❖ Kakek ku yang tak lepas mendo’akan. 

❖ Alm. Rusula, Nenek ku 

❖ HMJ T.Komputer 2018 beserta adik-adik 

❖ Kawan-Kawan 6 CA 2019. 

❖ Almamaterku 
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