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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SOLAR TRACKER DUAL AXIS MENGGUNAKAN 

METODE KONTROL PID BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO 

(2019: XIII + 63 Halaman + 30 Gambar + 6 Tabel + 2 Lampiran) 

PUTRI SARASWATI 

JURUSAN TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Laporan Akhir ini berjudul ”Rancang Bangun Solar Tracker Dual Axis 

Menggunakan Metode Kontrol PID Berbasis Mikrokontroler Arduino”. 

Pertambahan jumlah penduduk dan juga kemajuan teknologi saat ini 

membuat kebutuhan masyarakat akan energi listrik saat ini semakin tinggi. Maka 

dari itu sangat diperlukan sumber energi alternatif, salah satunya yaitu dengan 

memanfaatkan energi matahari. Dengan menggunakan solar cell, energi matahari 

dapat dikonversi menjadi energi listrik. Namun, pemasangan solar cell saat ini 

masih bersifat konvensional (tidak mengikuti pergerakan matahari). Sehingga 

energi listrik yang dihasilkan tidak. Untuk mengatasi masalah tersebut maka 

penulis membuat solar tracker yang dirancang secara otomatis agar solar cell 

dapat mengikuti pergerakan matahari sehingga mampu menyerap cahaya matahari 

secara maksimal. Pergerakan solar tracker ditentukan berdasarkan intensitas 

cahaya menggunakan LDR, dan menggunakan metode kontrol PID (Proportional-

Integral-Derivative). 

 

 

 

 

 

 

Kata kunci: Solar cell, Solar tracker, LDR, Metode kontrol PID.  
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ABSTRACT 

DESIGN OF DUAL AXIS SOLAR TRACKER USING METHOD PID 

CONTROL BASED ON MICROCONTROLLER ARDUINO 

(2019: XIII + 63 Page + 30 Picture + 6 Table + 2 Attachment) 

PUTRI SARASWATI 

COMPUTER ENGINEERING 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

The final report entitled   ”Design of Dual Axis Solar Tracker using Method 

PID Control Based nn Microcontroller Arduino”. 

The increase in population and technological advances at this time makes 

the community's need for electrical energy now higher. Therefore, it is very 

necessary for alternative energy sources, one of which is by utilizing solar energy. 

By using solar cells, solar energy can be converted into electrical energy. 

However, solar cell installation is still conventional (not following the movement 

of the sun). So that the electricity produced is not. To overcome this problem, the 

author makes a solar tracker that is designed automatically so that solar cells can 

follow the movement of the sun so that it can absorb sunlight optimally. The 

movement of the solar tracker is determined based on the light intensity using the 

LDR, and using method PID control (Proportional-Integral-Derivative). 

 

 

 

 

 

 

 

 

Keywords : Solar cell, Solar tracker, LDR, Method PID control.  
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