
ALAT PENCUCI TANGAN DAN TEMPAT SABUN OTOMATIS 
MENGGUNAKAN SENSOR INFRA RED BERBASIS 

MIKROKONTROLER 
 

 

 

 

 

Laporan Akhir ini disusun sebagai salah satu syarat  
Menyelesaikan pendidikan Diploma III 

Pada Jurusan Teknik Komputer Politeknik Negeri Sriwijaya 
 

Oleh : 

 

 

Syifa’Syakura 
061630700575 

 

 

 

 

 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 
PALEMBANG 

2019 



ii 

 



iii 

 

 

 



iv 

 

Motto dan Persembahan 

Motto 

- Man Jadda Wajada (Barang siapa bersungguh- sungguh pasti berhasil). 

- Man Shabara Zhafira (Barang siapa bersabar pasti akan beruntung). 

- Man Sara Ala Darbi Washala (Barang siapa menapaki jalan-

Nya pasti akan sampai tujuan) 

Dengan segala puja dan puji syukur kepada Tuhan yang Maha Esa 

dan atas dukungan dan do’a dari orang-orang tercinta, akhirnya laporan 

akhir ini dapat terselesaikan tepat pada waktunya , Oleh karena itu, dengan 

rasa bangga dan bahagia saya khaturkan rasa syukur dan terimakasih saya 

kepada: 

 Tuhan Yang Maha Esa. 

 Kedua orang tua. 

 Bapak dosen pembimbing. 

 Seluruh Dosen Teknik Komputer Polsri.  

 Seluruh kakak-kakak saya. 

 Sahabat Perjuanganku dalam mengerjakan Laporan Akhir 

Elta,Kiki,Mutia,Osi, dan Diah 

 Teman-teman seperjuangan 6CC. 

 Teman-teman Hago terutama Keluarga Rojali yang telah 

menyemangati 



v 

 

ABSTRAK 
 

ALAT PENCUCI TANGAN DAN TEMPAT SABUN   OTOMATIS 
MENGGUNAKAN SENSOR INFRA RED BERBASIS 

MIKROKONTROLER 
 

(Syifa Syakura : 2019 : 32 Halaman) 

Kegiatan Mencuci tangan adalah kegiatan yang biasa dilakukan setiap orang, 

banyak orang dengan tangan kotor langsung memutar kran atau menekan tempat 

sabun. Oleh karena itu penulis membuat alat dan laporan berjudul Alat Pencuci 

Tangan dan Tempat Sabun Otomatis Menggunakan Sensor Infra Red Berbasis 

Mikrokontroler. Tujuannya adalah membantu dan mempermudah dalam mencuci 

tangan secara praktis tanpa harus memutar kran atau menekan tombol terlebih 

dahulu. Alat pencuci tangan dan tempat sabun otomatis ini menggunakan arduino 

uno sebagai mikrokontrollernya dan sensor Infrared sebagai sensornya. Pada alat 

ini, sensor akan aktif apabila sensor mendeteksi objek, kemudian arduino 

mengolah data dan mengaktifkan  solenoid valve atau motor dc. 

 

Kata Kunci : Arduino, Sensor Infrared, Relay, Motor DC,Solenoid Valve 
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ABSTRACT 

 

HAND WASHING MACHINE AND AUTOMATIC SOAP DISPENSER 
USING MICROCONTROLLER BASED INFRARED 

(Syifa Syakura : 2019 : 32 Pages) 

Washed hand is an activity that is usually  did by everyone, many peope with dirty 

hands directly turned the faucet or pressed the soap dish, because of that the writer 

made the device and report with titled automatic hand washing machine and soap 

dispenser that used infrared sensor based on microcontrolled. The benefit is to 

make easy wash hands without have to turn the facet or push the button first. This 

hand washing machine and soap dispenser used arduino as the microcontroller 

and infrared as the sensor. In this device the sensor will be active if the sensor 

detects an object then arduino process the data and activates solenoid valve and dc 

motor. 
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