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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1 Latar Belakang 

Pada era globalisasi seperti saat ini perkembangan teknologi sangat pesat, 

teknologi yang terjadi pada alat banyak dioperasikan secara manual, sehingga 

kurang efisiennya dalam waktu, tenaga, dan keakuratannya. Seperti yang kita 

ketahui sekarang ini perkembangan teknologi sangat pesat, baik itu dalam bidang 

pendidikan, industri, kesehatan dan lain sebagainya. Dimana dapat kita lihat 

banyaknya alat-alat industri, rumah tangga, kesehatan yang serba modern. 
 
Peralatan wirausaha yang sudah terkomputerisasi misalnya peralatan 

berangkas uang di meja kasir dan lain sebagainya. Dan peralatan yang masih 

manual seperti CCTV di Atm Maupun di laboratorium dan lain-lain. 

Selaras dengan perkembangan jaman, dibutuhkan kendali CCTV yang 

otomatis menggunakan bluetooth HC-06, bekerja secara otomatis dan bisa 

dikendalikan, saat berada di ruangan terbuka bisa dikendalikan tanpa harus 

memutar CCTV untuk menggerakan nya dengan tangan,sehingga bisa lebih 

mudah dalam kendali CCTV. Alat pengamat manusia ini akan dikembangkan 

untuk dapat memberikan hasil yang lebih tepat dan akurat untuk dapat 

mendukung perkembangan teknologi dan informasi canggih saat sekarang ini. 

Sehingga alat ini akan sangat berguna dan membantu dalam dunia wirausaha 

terutama Perusahaan, Universitas dan lain lain. 

Berdasarkan masalah yang telah diuraikan diatas penulis berniat membuat 

sebuah sistem kendali yang mampu mengatasi permasalahan tersebut. Maka dari 

itu penulis tertarik membuat laporan yang berjudul “RANCANG BANGUN 

PENGENDALI CCTV BERBASIS ARDUINO DAN MOTOR SERVO 

MENGGUNAKAN SMARTPHONE ANDROID”. 
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1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah dibahas, perumusan masalah yang 

ada yaitu bagaimana cara membuat suatu sistem kendali cctv dengan arduino 

berbasis android. 

 

1.3 Batasan Masalah 

Adapun batasan masalah dari rangkaian cctv ini adalah : 

1. Rangkaian cctv menggunakan motor servo yang hanya mampu berputar 

sebanyak 180 derajat, Rangkaian ini tidak menggunakan motor stepper 

yang umum nya dapat bergerak 360 derajat. 

2. Pengendalian cctv hanya bisa digerakkan dari kanan dan kiri. 

  

1.4 Tujuan 

Adapun tujuan dibuatnya laporan ini adalah membuat suatu sistem kendali 

penggerak cctv melalui smartphone tanpa perlu menggeser posisinya secara 

manual.  

 

1.5 Manfaat 

Adapun manfaat dibuatnya laporan ini adalah : 

1. Memudahkan pengguna untuk menggerakkan cctv tanpa harus menggeser 

nya memakai tangan. 

2. Memberikan hasil pantau cctv dari sudut yang lebih tepat dan akurat hanya 

dengan mengkonfigurasi gerakan nya melalui smartphone. 

3. Mempermudah kontrol cctv untuk memberikan kualitas keamanan yang 

lebih baik di seluruh ruangan. 


