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ABSTRAK
RANCANG BANGUN JENDELA OTOMATIS
MENGGUNAKAN SENSOR GAS MQ-135 PADA RUANGAN
DOSEN BERBASIS MIKROKONTROLLER ARDUINO

STEVANUS CATUR NUGROHO

Alat Jendela otomatis merupakan sebuah alat yang dirancang agar dapat membuka
dan menutup jendela secara otomatis sesuai dengan keadaan kualitas udara pada
ruangan. Prinsip kerja dari alat ini, sensor gas MQ-135 berfungsi sebagai input
data akan membaca nilai kualitas udara pada keadaan sekitar. Lalu data dari MQ-
135 tadi akan diproses oleh Mikrokontroller Arduino. Jika kualitas udara pada
ruangan berada diatas 100 maka arduino akan mengirimkan sinyal kepada motor
servo untuk bergerak membuka jendela. Dikedua sisi jendela dipasang sensor
infrared FC-51 yang berfungsi untuk memberi sinyal kepada motor servo untuk
berhenti bergerak jika jarak jendela dengan dinding sudah berada di 1cm. Jika
kualitas udara yang tadinya diatas 100 sudah kembali dibawah 100 , maka arduino
akan mengirimkan sinyal kepada motor servo untuk bergerak menutup pintu. Alat
ini juga ditambahkan LCD untuk memudahkan melihat keadaan kualitas udara

pada ruangan.

Kata Kunci : Jendela Otomatis, Otomatis, MQ-135, Mikrokontroller, Arduino
Uno, LCD 16x2, Ruangan.
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ABSTRACT
AUTOMATIC WINDOW DESIGN USING MQ-135 GAS
SENSOR IN THE ROOMS OF LESCTURER BASED
ARDUINO MICROCONTROLLERS

STEVANUS CATUR NUGROHO

The Automatic Window is a device designed to open and close the window
automatically according to the air quality conditions in the room. The working
principle of this tool, the MQ-135 sensor functions as input data will read the air
quality value in the surrounding conditions. Then the data from MQ-135 will be
processed by the Arduino Microcontroller. If the air quality in the room is above
100 , the Arduino will send a signal to the servo motor to move to open the
window. Both sides of the window have an FC-51 infrared sensor that serves to
signal the servo motor to stop moving if the distance between the window and the
wall is at 1cm. If the air quality above 100 has returned to below 100, the Arduino
will send a signal to the servo motor to move the door shut. This tool is also added

to the LCD to make it easier to see the air quality conditions in the room.

Keywords : Automatic Window, Automatic, MQ-135, Microcontroller, Arduino
Uno, 16x2 LCD, Room.
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