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ABSTRAK 

 

PALANG PINTU KERETA API OTOMATIS BERBASIS ARDUINO UNO 

 

 

SHENDY PRATAMA 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Kereta api merupakan salah satu transportasi di dunia. Sebagai alat transportasi, 

kereta api banyak digunakan oleh masyarakat di Indonesia. Tingginya minat 

masyarakat menggunakan kereta api menyebabkan rawan kecelakaan Data dari 

Badan Statistik menyebutkan bahwa jumlah pengguna kereta api di seluruh 

Indonesia akhir 2016 adalah sebanyak 325.945.000 dan jumlah kecelakaan pada 

tahun 2016 sebanyak 1.289 kasus. Kecelakaan kereta api di Indonesia disebabkan 

oleh ketidakdisiplinan pengguna jalan, tidak adanya palang pintu di beberapa 

lintasan kereta api, dan adanya kelalaian masinis. Kecelakaan kereta api di 

Indonesia dapat diatasi dengan cara penggunaan ATP (Automatic Train 

Protection) ATP adalah sistem pengereman dan pengurangan kecepatan secara 

otomatis. Maka dari itu penulis merancang sebuah Prototype Sistem Keamanan 

Otomatis Untuk Menutup palang pintu kereta api secara otomatis dan tidak akan 

bias terbuka oleh manusia kecuali dari sistemnya. 

 

Kata Kunci : Sensor infrared, modul buzzer, motor servo serta modul Arduino 

Uno ATMEGA 838. 
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