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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN PROTOTYPE SIMULATOR DE ICING SYSTEM 

PADA ENGINE PESAWAT TERBANG BERBASIS MIKROKONTROLER 

 

Oleh 

Amelia Salsabila Putri 

0616 3032 1448 

 
Sebagai transportasi dengan standar keamanan yang tinggi, pesawat terbang selalu 

mengalami perkembangan teknologi. Berkurangnya suhu pada atmosphere sebesar 2˚C setiap 

kenaikan ketinggian 1000 feet menyebabkan pesawat harus memiliki teknologi dalam 

mengantisipasi terjadinya es pada ketinggian tersebut. De Icing System adalah sistem pesawat 

terbang yang bertujuan untuk menghancurkan es yang telah terbentuk pada bagian tertentu di 

pesawat terbang. Sistem ini merupakan salah satu sistem dari Ice and Rain Protection System yang 

digunakan di pesawat terbang. Sistem ini juga sangat penting dalam meningkatkan keselamatan 

penerbangan. 

Rancang bangun prototype simulator De Icing System berbasis Microcontroller sebagai 

penghancur es yang telah terbentuk bertujuan untuk memberikan simulasi nyata terkait cara kerja 

sistem De Ice pada pesawat terbang. Penggunaan modul Arduino UNO sangat tepat sebagai pusat 

pemroses karena modul ini merupakan Open Source, bahasa pemograman yang relatif mudah, dan 

koneksi USB. Pada rancang bangun ini penulis menggunakan sensor suhu LM35 sebagai input 

yang akan diproses oleh prosessor Arduino UNO untuk mengaktfikan pemanas (Thermal) sesuai 

batasan yang telah ditentukan. 

Apabila suhu pada permukaan bagian depan engine (Nose Cowl) terbaca lebih besar dari 

20˚C maka pemanas dalam kondisi OFF (tidak bekerja), dan apabila suhu terbaca kurang dari 20˚C 

maka pemanas akan aktif atau dalam kondisi ON. Penggunaan sensor LM35 sebagai pendeteksi 

adanya es di permukaan bagian depan engine (Nose Cowl) dan sebagai pemberinya informasi 

terkait kapan pemanas harus bekerja atau tidak. Efektifitas yang dihasilkan udara panas sebagai 

penghancur es adalah faktor utama rancang bangun yang akan dibuat memanfaatkan hairdryer. 

 

Kata kunci : De Icing System, LM35, Es Kristal, Arduino UNO, Hair Dryer 
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ABSTRACT 

THE DESIGN OF PROTOTYPE DE ICING SIMULATOR SYSTEM IN 

AIRCRAFT ENGINE BASED ON MICROCONTROLLER 

 

By 

AMELIA SALSABILA PUTRI 

0616 3032 1448 

 
As transportation with high safety standards, airplanes have always experienced 

technological developments. Decreasing the temperature in the atmosphere by 2˚C every increase 

in the height of 1000 feet causes the aircraft to have the technology to anticipate the occurrence of 

ice at that height. The De Icing System is an aircraft system that aims to destroy the ice that has 

formed on certain parts of an aircraft. This system is one of the systems of the Ice and Rain 

Protection System used in aircraft. This system is also very important in improving flight safety. 

The design of the De Icing System prototype based on Microcontroller as an ice crusher 

that has been formed aims to provide a real simulation of how the De Ice system works on 

airplanes. The use of the Arduino UNO module is very appropriate as a processing center because 

this module is Open Source, a relatively easy programming language, and a USB connection. In 

this design, the author uses the LM35 temperature sensor as an input that will be processed by the 

Arduino UNO processor to activate the heater (Thermal) according to a predetermined limit. 

If the temperature on the surface of the front of the engine (Nose Cowl) is greater than 

20˚C, the heater is OFF (does not work), and if the temperature is read less than 20˚C, the heater 

will be on or in ON. The use of the LM35 sensor as a detection of the presence of ice on the 

surface of the front of the engine (Nose Cowl) and as the information regarding when the heater 

must work or not. Effectiveness produced by hot air as ice crusher is the main factor in the design 

that will be made using a hair dryer. 

 

Keywords : De Icing System, LM35, ice crystals, Arduino UNO, Hair Dryer 
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