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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN AIRSPEED INDIKATOR PADA WIND TUNNEL 

MENGGUNAKAN SENSOR TEKANAN UDARA 

  

Oleh: 

Brenda Meiriani Winata 

0616 3032 1450 

 

Penelitian tentang airspeed merupakan sebuah pengembangan terknologi dalam dunia 

aviasi. Hasil dari berbagai eksperimen telah banyak digunakan untuk membuat airspeed indikator 

sesuai dengan penggunaannya. Airspeed indikator adalah  sebuah flight instrument yang 

digunakan untuk melihat kecepatan udara pada pesawat, airspeed indikator digunakan untuk 

menentukan kapan kondisi pesawat harus mengoperasikan flap, cruise, dan sebagai tanda 

peringatan batas airspeed yaitu Never Exceed Speed (VNE). 

Pembuatan alat airspeed indikator memerlukan wind tunnel sebagai alat simulasi 

penghasil angin buatan untuk meletakkan alat pitot tube pada bagian test section dari wind tunnel. 

Sehingga pitot  tube dapat menjadi media inputan tekanan udara yang terhubung juga ke sensor 

MPXV7002dp. Sensor MPXV7002dp akan membaca data tekanan udara dan akan 

mengonversinya menjadi tegangan. Data tegangan akan menjadi inputan ke mikrokontroler dan 

akan dikonversi menjadi data airspeed yang kemudian tertampil pada LCD. 

 Dari percobaan yang telah dilakukan, menunjukkan hasil bahwa perubahan signifikan 

dalam temperatur dapat membuat pengukuran sensor terhadap airspeed akan mudah terjadi 

kesalahan karena pengaruh perubahan temperatur terhadap perubahan tekanan yang terukur pada 

sensor MPXV7002dp. Dan data airspeed dari alat simulasi airspeed indikator yang dibuat 

memiliki perbedaan diantara pengukuran dan perhitungan airspeed rata-rata sebesar 0,03%. 

 

Kata kunci : Airspeed Indicator, Pitot Tube, Wind Tunnel, Mikrokontroler,  

        Sensor MPXV7002dp 
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ABSTRACT 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF AIRSPEED INDICATOR ON WIND 

TUNNEL USING AIR PRESSURE SENSOR 

 

By: 

Brenda Meiriani Winata 

0616 3032 1450 

 

Research on airspeed is a technological development in the world of aviation. The results 

of various experiments have been widely used to make airspeed indicators according to their use. 

Airspeed indicator is a flight instrument used to see the airspeed on an airplane, an airspeed 

indicator is used to determine when the condition of the aircraft must operate flap, cruise, and as 

a warning sign of the airspeed limit, namely Never Exceed Speed (VNE). 

Making an airspeed indicator requires a wind tunnel as an artificial wind generator 

simulation tool to place the pitot tube on the test section of the wind tunnel. So that the pitot tube 

can be an air pressure input media that is also connected to the MPXV7002dp sensor. The 

MPXV7002dp sensor will read the air pressure data and will convert it to voltage. The voltage 

data will be input to the microcontroller and will be converted into airspeed data which is then 

displayed on the LCD. 

From the experiments that have been done, the results show that a significant change in 

temperature can make sensor measurements of airspeed errors occur easily because of the effect 

of temperature changes on pressure changes measured on the MPXV7002dp sensor. And the 

airspeed data from the indicator airspeed simulation tool made has a difference between the 

measurements and calculations of the average airspeed of 0.03%. 

 

Key Words : Airspeed Indicator, Pitot Tube, Wind Tunnel, Microcontroller,       

MPXV7002dp Sensor 
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