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ABSTRAK

Rancang Bangun Pengidentifikasi Stall yang Bekerja pada Wing Simulator
Airfoil NACA 2412 Berbasis Mikrokontroler

Oleh
Dewi Zelika Mispuani
061630321452

Perkembangan di dunia penerbangan khususnya pesawat terbang tidak lepas dari berbagai
penelitian, salah satunya yaitu penelitian tentang airfoil. Airfoil merupakan bagian pesawat yang
merepresentasikan bentuk suatu sayap (wing) pesawat yang dapat menghasilkan gaya angkat (lift).
Sehingga dibutuhkan wing pesawat yang dapat memberikan kinerja maksimum agar tidak terjadi
stall. Stall merupakan posisi ketika pesawat kehilangan daya angkat, stall juga dipengaruhi oleh
kecepatan angin dan arah pesawat bergerak.

Sudut serang (angle of attack) diatur agar dapat memberikan performa maksimum namun
masih dalam batasannya. Sudut serang diatur pada 0° saat pesawat cruising dan menghasilkan nilai
lift sebesar 66,43 Newton, 16° saat maksimum ascending menghasilkan lift sebesar 0,087 Newton,
dan -11°saat maksimum descending menghasilkan lift sebesar -1,368 Newton.

Maka dari itu, pembuatan wing simulator airfoil NACA 2412 berbasis mikrokontroler
yang bekerja pada terowongan angin (wind tunnel) ini dibuat untuk mengetahui nilai lift pesawat
jika sudah sangat kecil, karena akan menyebabkan gaya angkat pesawat hilang dan terjadilah

peristiwa stall, sehingga pada pengaplikasiannya sesuai dan memenuhi standar.

Kata Kunci :Wing Simulator, Airfoil, NACA 2412, Wind Tunnel, Angle of Attack,
Stall



ABSTRACT

Design of Stall Identifiers that Work on the Airfoil NACA 2412 Wing Simulator

Microcontroller-Based

By
Dewi Zelika Mispuani
061630321452

Developments in the world of aviation, especially airplanes, cannot be separated from
various studies, one of which is research on airfoils. Airfoil is a part of an aircraft that represents
the shape of a wing that can produce lift. So that aircraft wings which can provide maximum
performance are needed so that there is no stall. Stall is a position when the aircraft loses lift, stall
is also influenced by wind speed and direction of the moving plane.

Angle of attack is set so that it can provide maximum performance but still within its
limits. The angle of attack is set at 0o when the plane is cruising and produces the lift value of
66.43 Newton, 160 whenmaximum ascending produces the liftvalue of 0.087 Newton, and -110
when the maximum descending produces the liftvalue of -1,368 Newton.

Therefore, making a microcontroller-based NACA 2412 wing simulator that works in
wind tunnels is used to determine the value of the aircraft lift if it is very small, because it will
cause the lift force of the aircraft to disappear and a stall will occur, so that the application is
appropriate and fulfill the standard.

Keywords:Wing Simulator, Airfoil, NACA 2412, Wind Tunnel, Angle of Attack,
Stall
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