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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN PERGERAKAN FLAP TERHADAP AIRFLOW 

DALAM SIMULASI WIND TUNNEL 

Oleh : 

Hariz Al Hanif 

061630321453 

 

 Pesawat memiliki banyak sistem didalam nya, salah satunya Flight Control System. Flight 

Control System terdiri dari dua jenis, yaitu Primary Flight Control dan Secondary Flight Control. 

Untuk membantu pesawat menambah gaya angkat dan gaya hambat, pesawat dilengkapi dengan 

Flap, yang merupakan salah satu jenis Secondary Flight Control.  

Alat ini menggunakan Motor Servo SG-90 sebagai penggerak dari flap. Pergerakan motor 

servo akan dipengaruhi oleh putaran dari Rotary Encoder KY-040, yang keduanya dikoneksikan 

pada PIN Digital Input/Output dari Arduino UNO yang akan mengirimkan data yang telah 

dimasukan berupa nilai sudut yang telah ditentukan.  

Pada saat sudut flap telah mencapai maksimum yaitu 60o airfoil mendapat gaya hambat yang 

paling besar, yaitu sebesar 14,5% sehingga dapat membantu pesawat pada saat proses landing, 

sedangkan saat sudut flap mencapai 10o sampai 30o airfoil mendapat gaya angkat yang paling besar, 

yaitu 4,3% dan 9,2% yang dapat membantu pesawat dalam proses take-off. 

 

Kata Kunci : Rotary Encoder, Arduino UNO, Flap, Wind Tunnel, Lift, Drag. 
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ABSTRACT 

DESIGN OF FLAP MOVEMENT AGAINST AIRFLOW IN WIND TUNNEL 

By : 

Hariz Al Hanif 

061630321453 

 
 Aircraft has many systems in it, one of them is the Flight Control System. Flight Control 

System consists of two types, Primary Flight Control and Secondary Flight Control. To help the 

aircraft add more lift and drag, aircraft was equipped with a Flap, which is one type of Secondary 

Flight Control. 

This tool uses the SG-90 Servo Motor as a driver of the flap. The movement of the servo 

motor will be influenced by the rotation of the Rotary Encoder KY-040, both of it are connected to 

the Digital PIN Input / Output of the Arduino UNO which will send data that has been entered in 

the form of a predetermined angle value. 

When the flap angle reaches a maximum of 60o the airfoil gets the biggest drag force, which 

is equal to 14,5% so that it can help the aircraft during the landing process, while when the flap 

angle reaches 10o to 30o the airfoil gets the most lift force, 4,3% and 9,2% which can assist the 

aircraft in the take-off process. 

 

Keywords: Rotary Encoder, Arduino UNO, Flap, Wind Tunnel, Lift, Drag. 
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