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ABSTRAK 

APLIKASI SENSOR PROXIMITY SEBAGAI PENDETEKSI 

KEBERADAAN OBJEK PADA RANCANGAN MINI BELT 

CONVEYOR 
 

Oleh 

EKA FRISSTA JUNIAR 

061630320200 

Laporan Akhir ini berjudul “Aplikasi Sensor Proximity Sebagai Pendeteksi 

Keberadaan Objek Pada Rancangan Mini Belt Conveyor” 
 

Belt conveyor merupakan alat yang sering digunakan dalam kegiatan 

industri. Belt conveyor adalah alat pengangkut barang/objek yang memudahkan 

pekerjaan manusia dalam proses pemindahan barang dari titik A menuju titik B. 

Conveyor biasanya terdiri dari kerangka yang ditopang oleh roller, roda dan belt. 

Sistem conveyor dapat diaktifkan oleh motor , gravitasi atau manual.  

 Agar belt conveyor bekerja lebih optimal maka dibutuhkan sistem 

tambahan pada belt conveyor seperti sistem kendali sebagai sistem pendukung 

untuk membuat belt conveyor bekerja secara otomatis. Salah satu sensor yang 

digunakan pada belt coveyor ini yaitu menggunakan sensor proximity. Sensor 

proximity merupakan sensor yang berfungsi untuk mendeteksi ada atau tidaknya 

suatu objek. 

Sensor proximity pada conveyor ini saat mendeteksi objek maka Vout  

0,01 V, Sedangkan pada saat  tidak mendeteksi objek maka Vout sebesar 4,36 V. 

Prinsip kerja sensor proximity ini yaitu menngukur perubahan kapasitansi medan 

listrik sebuah kapasitor yang disebabkan oleh sebuah objek yang mendekatinya, 

dimana ketika sensor proximity tidak mendeteksi adanya objek maka belt 

conveyor akan berhenti. 

Kata Kunci : Belt conveyor , sensor proximity 

 

 

 



 

 

ABSTRACT 

 

PROXIMITY SENSOR APPLICATION AS A DETECTION OF THE 

PRESENCE OF OBJECTS IN THE DESIGN OF MINI BELT CONVEYOR 

 

Presented By: 

Eka Frissta Juniar 

061630320200 

 

 Belt conveyor is a tool that is often used in industrial activities. Belt 

conveyor is a means of transporting goods / objects that facilitates human work in 

the process of moving goods from point A to point B. Conveyors usually consist 

of a frame supported by rollers, wheels and belts. The conveyor system can be 

activated by motor, gravity or manually. 

 In order for the conveyor belt to work more optimally an additional 

system is needed in the conveyor belt such as the control system as a support 

system to make the belt conveyor work automatically. One of the controls used in 

the Coveyor belt is using a proximity sensor. Proximity sensor is a sensor that 

serves to detect the presence or absence of an object. 

 The proximity sensor on the conveyor when it detects an object is Vout 

0.01 V, while when it does not detect an object, the Vout is 4.36 V. The working 

principle of this proximity sensor is to measure changes in the capacitance of an 

electric field caused by an object that approaches it, where when the proximity 

sensor does not detect an object, the conveyor belt will stop. 

. 
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