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ABSTRAK 

PENGAPLIKASIAN SENSOR WARNA PADA NAVIGASI LINE 

TRACKING ROBOT SAMPAH BERBASIS MIKROKONTROLER  

 

(2019 : 5 BAB + 40 Halaman + XIII Halaman + 22 Gambar + 11 Tabel) 

MUCHLIS SENDANG PUTRA  

061630320232 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Kotak sampah statis yang belum bisa menuju tempat orang yang ingin 

membuang sampah. menyebabkan orang cenderung membuang sampah 

sembarangan apabila tidak ada tempat sampah di dekatnya dan tidak menghemat 

energi dan waktu orang yang akan membuang sampah.  

Pada penelitian ini ditawarkan sebuah konsep penanggulangan sampah 

menggunakan robot sampah.  Robot sampah ini dirancang dapat menuju lokasi 

orang yang ingin membuang sampah. Robot ini dapat bergerak secara otomatis.  

Keuntungan lain dari penggunaan robot sampah ini adalah navigasi yang 

menggunakan line tracking sehingga jalannya robot dapat tertata dalam menuju 

lokasi sampah. Lokasi sampah dibedakan berdasarkan warna pada navigasi robot 

yang dibedakan oleeh sensor warna dan sistem gerak robot berbasis sensor garis 

sebagai pendeteksi line track, sehingga dengan adanya robot sampah yang bisa 

menuju lokasi dapat menghemat energi dan waktu orang yang akan membuang 

sampah.   

 

Kata kunci : Robot sampah, Sensor warna, Line Tracking. 
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ABSTRACT 

THE APPLICATION OF COLOR SENSOR ON TRASH BIN ROBOT LINE 

TRACKING  NAVIGATION BASED ON MICROCONTROLLER 

 

(2019 : 40 Page + XIII Page + 22 Images + 11 Tables) 

MUCHLIS SENDANG PUTRA  

061630320232 

Departement Of Electrical Engineering 

Electronics Enginering Program 

State Polytechnic Of Sriwijaya 

 
Static trash box that cannot go to the place of people who want to throw trash. Causing 

people to tend to litter when there is no trash near and do not save energy and time of people who 

will litter. 

 This research has a concept of waste management using trash bin  robots is offered. This 

trash bin robot is designed to go to the location of people who want to dispose of trash. This robot 

can move automatically.  

Another advantage of using this trash bin robot is navigation that uses line tracking so 

that the robot can be organized in the direction of the garbage location. Garbage locations are 

distinguished based on color in the robot navigation by color sensors and line sensor based robot 

motion systems as line track detectors, so that the presence of trash bin robots that can go to the 

location can save energy and time of people who will dispose of trash .  

Keywords : Trash Bin Robot, Color Sensor, Line Tracking 
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