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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN PENGENDALI TEGANGAN CATU DAYA 

TERPROGRAM BERBASIS MIKROKONTROLER 

 

Oleh : 

Muhammad Robbani Ilham 

0616 3032 0235 

 

Catu daya atau sering disebut dengan power supply merupakan sebuah piranti yang berguna 

sebagai sumber listrik untuk pinranti lain. Dalam kegiatan praktikum di lab biasanya terdapat 

berbagai macam rangkaian dengan kebutuhan tegangan yang berbeda-beada. Kebutuhan akan 

tegangan beban yang berubah-ubah saat proses praktikum membuat catu daya variabel lebih 

diminati terlebih untuk membantu mempermudah proses pembelajaran.  

Untuk memenuhi kebutuhan akan tegangan yang dapat diubah-ubah maka dirancang sebuah 

catu daya dengan menggunakan mikrokontroler yang terhubung ke keypad 4x3 sebagai pengendali 

tegangannya dan tampilan LCD 20x4 . Pada catu daya ini digunakan IC regulator LM317 dengan 

tegangan keluaran 3 V sampai dengan 24 V dan arus 2 A. 

Dari hasil penelitian ini menunjukkan bahwa catu daya ini mampu menghasilkan tegangan 

keluaran yang berubah-ubah sesuai dengan perintah melalui keypad. Catu daya ini juga mampu 

dibebani tanpa mengalami penurunan tegangan yang signifikan. 

Kata kunci : Catu Daya Digital, LM317, Arduino Mega, Keypad   
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ABSTRACT 
 

DESIGN OF PROGRAMMABLE POWER SUPPLY VOLTAGE 

CONTROLLER BASED ON MICROCONTROLLER 

 

By : 

Muhammad Robbani Ilham 

0616 3032 0235 

 

Power supply is electronic device used as electricity source for other electronic device. In 

practical lab activities there are usually various types of circuits with different  voltage requirement. 

The need for different voltage load when doing practical lab activities makes the variable power 

supply more desirable especially to make learning process easier. 

To fulfill the need of changeable voltage a power supply is designed using a microntroller 

connected to a 4x3 keypad as it’s voltage controller and 20x4 LCD display. In this power supply 

LM317 IC regulator is used with output voltage from 3 V up to 24 V and current 2 A. 

The result of this study indicate that the power supply is capable of producing a voltage 

output that changes according to keypad’s command. This power supply also capable of being 

loaded without experiencing a significant voltage drop. 

 

Keyword :  Digital Power Supply, LM317, Arduino Mega, Keypad    
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