PERANCANGAN SISTEM PENERANGAN LAMPU OTOMATIS
DENGAN MENGGUNAKAN SENSOR PROXIMITY
BERBASIS PLC OMRON CP1E E20SDRA

LAPORAN AKHIR

Disusun Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan Diploma 11 Jurusan
Teknik Elektro Program Studi Teknik Elektronika

Oleh :
Ridho Kurniawan
0616 3032 0237

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA
PALEMBANG
2019



HALAMAN PENGESAHAN

PERANCANGAN SISTEM PENERANGAN LAMPU OTOMATIS
DENGAN MENGGUNAKAN SENSOR PROXIMITY
BERBASIS PLC OMRON CP1E E20SDRA

LAPORAN AKHIR

Disusun untuk memenuhi syarat menyelesaikan pendidikan Diploma 111 Jurusan
Teknik Elektro Program Studi Teknik Elektronika

Oleh:
Ridho Kurniawan
061630320237
Palembang, Juli 2019

Menyetujui,
Pembimbing | Pembimbing 11
Abdurrahman, S.T., M.Kom. Ir. Faisal Damsi, M.T.
NIP.19670711 199802 2 001 NIP.19630218 199403 1 001

Mengetahui,
Ketua Jurusan Ketua Program Studi
Teknik Elektro Teknik Elektronika
Yudi Wijanarko, S.T., M.T. Amperawan, S.T., M.T.

NIP. 19670511 199203 1 003 NIP. 19670523 199303 1 002



PERNYATAAN KEASLIAN

Saya yang bertanda tangan dibawabh ini:

Nama : Ridho Kurniawan
NIM : 061630320237
Program Studi : Teknik Elektronika
Jurusan : Teknik Elektro

Menyatakan dengan sesungguhnya bahwa Laporan Akhir yang telah saya
buat dengan judul “PERANCANGAN SISTEM PENERANGAN LAMPU
OTOMATIS DENGAN MENGGUNAKAN SENSOR PROXIMITY BERBASIS
PLC OMRON CP1E E20SDRA” adalah benar hasil karya saya sendiri dan
bukan merupakan duplikasi, serta tidak mengutip sebagian atau seluruhnya

dari karya orang lain, kecuali telah disebutkan sumbernya.

Palembang, Juli 2019

Materai
6000

Ridho Kurniawan



MOTTO DAN PERSEMBAHAN

MOTTO

“Jika Allah menolong kamu, maka tak adalah orang yang dapat
mengalahkan kamu (tidak memberi pertolongan), maka siapakah
gerangan yang dapat menolong kamu(selain) dari Allah sesudah itu?
Karena itu hendaklah kepada Allah saja orang-orang mukmin
bertawakal ”(QS. Al-Imron :160)

Alhamdulillahirrabbil’alamin
Sebuah langkah usai sudah
Satu Cita telah kugapai
Namun...

Itu bukan akhir perjalanan

Melainkan awal dari suatu perjuangan

Kupersembahkan karyaku ini untuk:

Ayahku Musa Ismail, Ibuku Indahati Harahap,

Ayukku Rakhmi Ahadiati, Kakak-kakakku Habib Al Munawwar,
Ahsanul Amali, adikku Fadhel Muhammad

Dan Semua Keluargaku

Terima Kasih Atas Do’a dan dukunganya

Seseorang yang tertulis di lauhul mahfudz

Teman-teman seperjuangan satu angkatan 6 Elektronika B

Terimakasih atas bantuan dan kerjasamanya

Serta almamaterku Politeknik Negeri Sriwijaya...



ABSTRAK

PERANCANGAN SISTEM PENERANGAN LAMPU OTOMATIS
DENGAN MENGGUNAKAN SENSOR PROXIMITY BERBASIS PLC
OMRON CP1E E20SDRA

(2019 : 62 Halaman + xiv Halaman + 61 Gambar + 19 Tabel+ 8 Lampiran)

RIDHO KURNIAWAN

061630320237

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI DIPLOMA 11l TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Lampu merupakan media penerangan yang digunakan pada setiap ruangan.
Peran lampu sangatlah penting dalam menunjang aktifitas di dalam ruangan.
Namun seringkali terjadi kelalaian dalam mengendalikan lampu. Salah satu
solusi permasalahan tersebut adalah perangkat yang dapat mengendalikan lampu
secara otomatis. Dengan memanfaatkan PLC sebagai kontrol penerangan lampu
dan Sensor proximity sebagai pengganti saklar.

Untuk mengetahui sistem penerangan lampu otomatis maka dirancanglah alat
tersebut, dimana alat yang diperlukan yaitu PLC, Sensor Proximity, Power Supply,
dan Relay. Alat-alat tersebut digabungkan menjadi sebuah rangkaian dimana PLC
dan Power Supply menggunakan tegangan masukan 220Volt AC. Sensor Proximity
sebagai pengganti saklar dengan memanfaatkan medan elektromagnetik dan
pergerakan benda yang menghalanginya.

Dari hasil penelitian ini menunjukkan bahwa sensor proximity dapat digunakan
sebagai pengganti saklar dan alat ini dapat digunakan sebagai sistem penerangan
lampu otomatis. Sensor 1 mendeteksi adanya objek logam lampu 1 akan hidup dan
sensor 2 ketika mendeteksi logam lampu 2 akan hidup. Lampu akan mati ketika
program berjalan selama 10 jam atau di Reset dengan menekan push button 1 jika
ingin mematikan lampu 1 atau push button 2 jika ingin mematikan lampu 2 secara
manual.

Kata kunci : Plc Omron, Power Supply, Sensor Proximity, Relay, lampu



ABSTRACT

DESIGN OF AN AUTOMATIC LIGHTING SYSTEM USING A PROXIMITY
SENSOR BASED ON OMRON PLC CP1E E20SDRA
(2019 : 62 pages + xiv pages + 61 pictures + 19 tables + 8 attachments)

RIDHO KURNIAWAN
061630320237

Departement of Electrical Engineering
Electronics Engineering Program
State Polytechnic Of Sriwijaya

Lights are lighting media used in every room. The role of lights is very
important in supporting indoor activities. But often there is negligence in
controlling the lights. One solution to this problem is a device that can control lights
automatically. By utilizing a PLC as a lighting control and proximity sensor instead
of a switch.

To find out the automatic lighting system, the device is designed, where the
tools needed are PLC, Proximity Sensor, Power Supply, and Relay. These tools are
combined into a circuit where the PLC and Power Supply use a 220Volt AC input
voltage. Proximity sensors instead of switches by utilizing electromagnetic fields
and the movement of objects that block them.

The results of this study indicate that proximity sensors can be used instead
of switches and this tool can be used as an automatic lighting system. Sensor 1
detects the existence of metal object lamp 1 will turn on and sensor 2 when detecting
metal lamp 2 will turn on. The light will turn off when the program runs for 10
hours or Reset by pressing push button 1 if want to turn off light 1 or push button
2 if want to turn off light 2 manually.

Keyword : Plc Omron, Power Supply, Proximity Sensor, Relay, lamp
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