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ABSTRAK 

PERANCANGAN SISTEM CATUDAYA ROBOT MENGGUNAKAN SEL 

SURYA PADA MOBILE ROBOT PEMINDAH BARANG 

 

(2019 :5 BAB + 45 Halaman + xlv Halaman + 32 Gambar + 6 Tabel+8 Lampiran) 

HENDI RENALDI 

061630320225 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 
Indonesia adalah negara beriklim tropis dengan intensitas cahaya matahari yang tinggi, pemanfatan 

energi cahaya matahari menjadi energi listrik dengan sel surya menjadi obsi terbaik untuk 

mendapatkan energi terbarukan diberbagai bidang salah satunya dunia industri dengan 

pengaplikasian pada robot. 

Pada robot ini diaplikasikan sel surya sebagai sistem charger dari kapasitor bank robot sehingga 

robot ini dapat melakukan tugasnya tanpa melakukan proses charger manual karena sel surya telah 

diaplikasikan langsung pada robot. 

Tegangan output tertinggi didapat pada tanggal 5 juli 2019 dengan nilai 4,96 volt dan didapat setelah 

dialkukan proses charger selama 2 jam dari pukul 11:00 – 13:00 WIB sedangkan tegangan output 

terendah didapat pada tanggal 8 juli 2019 pada pukul 13:00 – 15:00 WIB dengan tegangan output 

sebesar 0,2 volt. 

Energi listrik yang didapat dari sel surya melalui proses penjemuran dibawah sinar matahari akan 

menjadi energi utama untuk daya penggerak robot. 

 

 

Kata kunci: Kapasitor bank, Mobile robot, Sel surya, Sistem charger. 
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ABSTRACT 

DESIGN OF ROBOT POWER SUPPLY SYSTEM USING SOLAR CELL ON A 

MATERIAL HANDLING MOBILE ROBOT  

 

(2019 : 45 pages + xlv pages +32 pictures + 6 tables + 8 attachments) 

HENDI RENALDI 

061630320225 

Departement of Electrical Engineering 

Electronics Engineering Program 

State Polytechnic Of Sriwijaya 

 
Indonesia is a tropical country with high sunlight intensity, utilization of solar energy into 

electricity with solar cells being the best option to get renewable energy in various fields, one of 

which is the industrial world with applications to robots. 

In this robot, solar cells are applied as a charger system from a robot capacitor bank so 

that this robot can do its job without doing a manual charger because solar cells have been 

applied directly to the robot. 

The highest output voltage was obtained on July 5,2019 with a value of 4.96 volts and 

was obtained after the charger process for 2 hours from 11:00 a.m - 1:00 p.m  while the lowest 

output voltage was obtained on July 8, 2019 at 1:00 p.m. - 3:00 p.m. with an output voltage of 0.2 

volts. 

Electricity energy that was obtained from solar cell through the process drying under the 

sun will be the main energy for the power movement of the robot. 

 

 

Keyword : Capacitor Bank, Charger System, Robot, Solar Cell, 
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