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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SISTEM MONITORING KOTAK SAMPAH
CERDAS BERBASIS IOT (INTERNET OF THINGS)

(2019 : xii + 52 Halaman + 40 Gambar + 8 Tabel + Daftar Pustaka + 10
Lampiran)
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Jurusan Teknik Elektro

Program Studi Teknik Elektronika
Politeknik Negeri Sriwijaya

Sampah merupakan masalah hampir disetiap kota, dampaknya terhadap
pencemaran lingkungan dan penyebaran penyakit. Manajemen sampah dan
pemahaman akan pentingnya pengolahan sampah pada masyarakat masih kurang.
Banyak orang yang melupakan fungsi dari tempat sampah alasannya kebanyakan
dari mereka malas untuk membuka tutup tempat sampah karena tutup tempat
sampah sangat kotor dan bau.

Penelitian ini bertujuan merancang suatu kotak sampah cerdas berbasis
IoT (Internet of Things) yang dapat membuka dan menutup secara otomatis dan
dapat memantau kapasitas kotak sampah menggunakan gelombang ultrasonik dari
jarak jauh menggunakan android yang dapat dilakukan oleh semua orang dari
berbagai lokasi dan waktu.

Alat ini terbagi menjadi dua bagian, yaitu bagian hardware dan software.
Hardware terdiri dari sensor ultrasonik HC-SR04, sistem minimum
mikrokontroler arduino uno sebagai rangkaian pengendali input dan output dan
motor servo sebagai pembuka dan penutup kotak sampah. Sedangkan software

yang dibuat menggunakan program Arduino IDE.

Kata kunci: Mikrokontroler, Arduino Uno, kotak sampah, sensor ultrasonik HC-
SR04, Motor Servo, Modul Wifi ESP8266 dan android.
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ABSTRACT

THE DESIGN OF SMART TRASH BIN MONITORING SYSTEM BASED
ON IOT (INTERNET OF THINGS)

(2019 : xii + 52 Pages + 40 Picture + 8 Table + Daftar Pustaka + 10 Appendix)

SITANGSU

0616 3032 0240

Electrical Engineering Department
Electronics Engineering Study Program

State Polythecnic of Sriwijaya

Garbage is a problem in almost every city, it has impact to the
environmental pollution and the spread of the disease. The garbage management
and the understanding about the importance of trash processing in the community
is still poor. Many people forget about the function of the trash bin. The reason is
most of them are lazy to open the trash bin cap because it’s very dirty and stinky.

This research aims to design smart trash bin based on 10T (Internet of
Things) that can automatic open and close and being able to monitoring capacity
of trash bin using ultrasonic wave from far away by android that everyone can do
it.

The tool is divided into two parts, namely the hardware and software.
Hardware consists of HC-SR04 ultrasonic sensor, microcontroller arduino uno
minimum system as a series of input and output controllers and servo motor to
open and close cap of trash bin. While the software is created using the program
Arduino IDE.

Keywords: Mikrokontroller, Arduino Uno, Trash Bin, HC-SR04 Ultrasonic
Sensor, Servo Motor, ESP8266 Wifi Modul and Android.
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