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ABSTRAK

PENGAPLIKASIAN SOLENOID VALVE 5/2 PADA SISTEM
KONTROL PINTU BUS OTOMATIS

Oleh
Muhammad Hilmi Yusra
0616 3032 0229

Dalam kehidupan sehari-hari banyak dijumpai permasalahan-permasalahan
dimana seseorang yang ingin pekerjaan rutinnya tidak lagi dikerjakan sendiri tetapi
bisa diambil alih oleh sebuah mesin yang bekerja secara otomatis. Sistem
elektropneumatik merupakan salah satu pilihan yang bisa diharapkan menjadi
solusi bagi hal tersebut. Dalam pengaplikasiannya penulis merangkai rangkaian
sistem kontrol pada pintu bus otomatis.

Adapun pengaplikasian alat ini dirangkai pada electropneumatic trainer
sebagai simulatornya. Alat-alat yang digunakan yaitu Double Acting Cylinder,
Solenoid Valve 5/2, Relay, Sensor optik, dan Power supply. Alat-alat tersebut
dirangkai menjadi sebuah rangkaian dimana sensor optik bertindak sebagai
pengganti sakelar yang menghubungkan tegangan menuju solenoid valve sebagai
pengatur arah angin menuju aktuator yang bergerak maju mundur untuk
mendorong pintu.

Dari hasil penelitian ini menunjukkan bahwa sensor optik dapat
menggantikan push button sebagai sakelar yang memutus atau menyambung arus
listrik dari sumber arus ke beban listrik berupa solenoid valve, dan diharapkan
dengan laporan akhir ini dapat menjadi referensi untuk mempelajari sistem
elektropneumatik.

Kata Kunci : Solenoid Valve 5/2, Double Acting Cylinder, Sensor Optik,
Elektropneumatik



ABSTRACT

APPLICATION OF SOLENOID VALVE 5/2 IN AUTOMATIC BUS
DOOR CONTROL SYSTEMS

By
Muhammad Hilmi Yusra

0616 3032 0229

In everyday’s life many problems are encountered where someone who wants
his routine work is no longer done alone but can be taken over by a machine that
works automatically. Electropnumatic system is one of the choices that can be
expected to be a solution for this. In the application, the author assembles a series
of control systems on automatic bus door.

The application of this tool is arranged in an electropneumatic trainer as a
simulator. The tools used are Double Acting Cylinder, Solenoid Valve 5/2, Relay,
Optical Sensor, and Power supply. The devices are arranged into a circuit where
the optical sensor acts as a substitute for the switch that connects the voltage to the
solenoid valve as a wind direction regulator to the actuator that moves back and
forth to push the door.

From the results of this study indicate that the optical sensor can replace the
push button as a switch that disconnects or connects electric current from the
current source to the electrical load, and is expected with this final report to be a
reference for studying electropneumatic systems.

Keyword : Solenoid Valve 5/2, Double Acting Cylinder, Optical Sensor,
Elektropneumatic
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