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ABSTRAK

Aplikasi Sensor Proximity Sebagai Saklar Pada Sistem Penerangan Lampu
Otomatis Menggunakan Programmable Logic Controller
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Lampu merupakan media penerangan yang digunakan pada setiap ruangan.
Peran lampu sangatlah penting dalam menunjang aktifitas di dalam ruangan. Namun
seringkali terjadi kelalaian dalam mengendalikan lampu. Salah satu solusi
permasalahan tersebut adalah perangkat yang dapat mengendalikan lampu secara
otomatis. Dengan memanfaatkan PLC sebagai kontrol penerangan lampu dan Sensor
Proximity sebagai pengganti saklar.

Untuk mengetahui sistem penerangan lampu otomatis maka dirancanglah alat
tersebut, dimana alat yang diperlukan yaitu PLC, sensor sroximity, power supply,
dan module relay. Alat-alat tersebut digabungkan menjadi sebuah rangkaian dimana
PLC dan power supply menggunakan tegangan masukan 220Volt AC. Sensor
Proximity sebagai pengganti saklar dengan memanfaatkan medan elektromagnetik
dan pergerakan benda yang menghalanginya.

Dari hasil pengukuran sensor proximity memiliki dua keadaan yaitu saat
benda logam tidak terdeteksi oleh sensor proximity dan saat benda logam terdeteksi
sensor proximity. Saat sensor proximity terdeteksi ada benda logam maka tegangan
keluarannya kecil mendekati 0 Volt membuat PLC memproses data dan memerintah
Relay mengaktifkan beban lampu.

Kata kunci : Plc Omron, Listrik, sensor proximity



ABSTRACT

The Application Of Proximity Sensor On Automatic Lighting System Using
Programmable Logic Controller

(2019 : 5 Chapters + 59 Pages + X111 Pages + 48 Pictures + 21 Tabels)
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Lights are lighting media used in every room. The role of lights is very
important in supporting indoor activities. But often there is negligence in controlling
the lights. One solution to this problem is a device that can control lights
automatically. By utilizing a PLC as a lighting control and proximity sensor as a
switch.

To find out the automatic lighting system, the device is designed, where the
tools needed are PLC, proximity sensor, power supply, and module relay. These tools
are combined into a circuit where the PLC and Power Supply use a 220Volt AC input
voltage. proximity sensors instead of switches by utilizing electromagnetic fields and
the movement of objects that block them.

From the results of measurements the proximity sensor has two conditions,
namely when a metal object is not detected by a proximity sensor and when a metal
object is detected by a proximity sensor. When a proximity sensor is detected there
is a metal object then the output voltage is small near 0 Volts making the PLC process
the data and ordering the Relay to activate the lamp load.

Keyword : Plc Omron, Electric, proximity sensor
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