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ABSTRACT 

AIR QUALITY MONITORING SYSTEM IN TRASH ROBOT 

(2019 : 5 Chapter + 46 Pages + XII Pages + 23 Picture + 12 Table) 

M RIZKI HIDAYAT 

061630320927 

ELECTRICAL ENGINEERING MAJOR  

STUDY PROGRAM DIPLOMA III ELECTRONIC ENGINEERING  

STATE POLITECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

 Air pollution is a problem that has not yet to be resolved. Air pollution occurs due to 

incomplete combustion of vehicle engines and industrial processes that produce gases that are not 

good for health. Pollutant gas compounds can have a negative impact on health when it exceed 

normal limits and not considered.  

 The air quality monitoring system in this study uses a MQ135 sensor that detects air pollution 

and a DHT22 sensor that detects temperature and humidity. In this study, LCD, LED and buzzer 

are part of the monitoring system while notifications via smartphone use the Blynk application. 

The air quality monitoring test uses two ways, the first is by using one of the pollutants in the air 

which is in the form of gas concentration and the second is air testing in a room that uses AC and 

without AC.  

 The results obtained in this study are an air quality monitoring system that can categorize air 

quality in three conditions, namely good, medium and bad which aim to raise awareness about the 

importance of healthy air quality and it is hoped that with this research, the public will care more 

about health and can minimize the risk of breathing dangerous air.  

 

Keywords: Air Pollution, Air Quality, Monitoring, MQ135, DHT22 
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ABSTRAK 

SISTEM MONITORING KUALITAS UDARA PADA ROBOT SAMPAH  

(2019 : 5 BAB + 46 Halaman + XII Halaman + 23 Gambar + 12 Tabel) 

M RIZKI HIDAYAT 

061630320927 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 
  

 Polutan udara merupakan permasalahan yang sampai sekarang masih belum bisa 

terselesaikan. Polutan udara terjadi akibat pembakaran yang tidak sempurna dari mesin kendaraan 

maupun proses industri yang menghasilkan gas-gas tidak baik bagi kesehatan. Senyawa gas 

polutan dapat berdampak buruk terhadap kesehatan apabila melampaui batas normal dan kurang 

diperhatikan.  

 Sistem monitoring kualitas udara pada penelitian ini menggunakan sensor MQ135 yang  

mendeteksi polusi udara dan sensor DHT22 yang mendeteksi suhu dan kelembaban. Pada 

penelitian ini, LCD,LED dan buzzer merupakan bagian dari sistem monitoring sedangkan untuk 

notifikasi melalui smartphone menggunakan aplikasi Blynk . Pengujian monitoring kualitas udara 

menggunakan dua cara yang pertama dengan menggunakan salah satu polutan di udara yaitu 

berupa kosentrasi gas dan  yang kedua pengujian udara di ruang yang menggunakan AC dan tanpa 

AC 

 Hasil yang didapat pada penelitian ini adalah sebuah sistem monitoring kualitas udara yang 

dapat mengkategorikan kualiats udara dalam tiga keadaan yaitu baik, sedang dan buruk yang 

bertujuan untuk meningkatkan kesadaran tentang pentingnya kualitas udara yang sehat dan 

diharapkan dengan adanya penelitian ini, masyarakat akan lebih peduli tentang kesehatan  dan 

dapat meminimalisasi risiko menghirup udara berbahaya 

 

Kata kunci : Polusi Udara, Kualitas Udara, Monitoring, MQ135, DHT22 
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