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ABSTRAK
Load Cell Sebagai Sistem Pengendalian Putaran Motor Pada Mesin

Pengupas Dogan
(2019 : 70 Halaman + 60 Daftar Gambar + 2 Daftar Tabel + Lampiran)

Gatrajeniusa Ariprima
Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Sarjana Terapan Konsentrasi Mekatronika
Politeknik Negeri Sriwijaya

Buah kelapa terkenal sebagai buah dengan begitu banyak manfaat, semua yang
ada di buah kelapa bisa dimanfaatkan dan memiliki khasiat yang bagus untuk
tubuh. Salah satunya adalah air kelapa. Air kelapa mengandung elektrolit alami,
tinggi kalium, dan rendah karbohidrat. Minum air kelapa dapat membantu
menjaga kesehatan lapisan lambung serta menghapus gangguan pencernaan yang
tidak nyaman. Namun kadangkala untuk mendapatkan air kelapa itu sulit
dilakukan sebagaian orang serta membutuhkan waktu yang cukup lama. Untuk
dapat mengatasi hal ini diperlukan alat yang mampu mengupas kelapa secara
cepat. Oleh karena itu, pada penelitian ini akan dirancang suatu sistem semi-
otomatis menggunakan sensor load cell. Pada penelitian ini menggunakan metode
PWM dan logika fuzzy dimana PWM dan logika fuzzy itu sendiri sebagai kendali
putaran motor pada mesin pengupas dogan

Kata Kunci : Pengupas Dogan, Berat, Putaran Motor, Logika Fuzzy, PWM
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ABSTRACT
Load Cell As a Motor Rotation Control System On a Dogan Peeler

(2019 : 95 Pages + 60 Pictures + 2 Tables + Enclosures)

Gatrajeniusa Ariprima
Department Of Electrical Engineering
Electronics Engineering Courses
State Polytechnic OfSriwijaya

Coconut fruit is known as a fruit with so many benefits, all that is in coconut fruit
can be used and has good efficacy for the body. One of them is coconut water.
Coconut water contains natural electrolytes, high in potassium, and low
carbohydrate. Drinking coconut water can help maintain the health of the
stomach lining and remove uncomfortable digestive disorders. But sometimes
getting some coconut water is difficult for some people and requires a long time.
In order to overcome this, a tool that is capable of peeling coconuts quickly is
needed. Therefore, in this study a semi-automatic system will be designed using a
load cell. In this study using the PWM method and fuzzy logic where PWM and
fuzzy logic itself as motor rotation control on the dogan peeler.

Keywords: dogan peeler, weight, motor rotation, fuzzy logic, PWM
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