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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN MONITORING PEMBERI MAKAN-MINUM 

KUCING OTOMATIS MENGGUNAKAN SMS GATEWAY 

 

Nabila Tri Anggraini, dibimbing oleh Ir. M. Nawawi, M.T. dan Ibu Evelina 

Ginting, S.T., M.Kom.  

 

 

Indonesia merupakan negara kepulauan yang penuh dengan keragaman budaya.  

Contoh nya pada umat muslim saat hari raya Idul Fitri biasanya melakukan 

suatu budaya untuk mudik ke kampung halaman. Pemilik hewan peliharaan 

seperti kucing tentu nya memikirkan bagaimana makan dan minum serta 

aktivitas apa saja yang sedang di lakukan kucing saat pemilik kucing tidak ada 

di rumah. Dalam permasalahan tersebut, penelitian ini akan melakukan 

pengembangan berupa sistem monitoring aktivitas kucing menggunakan IP 

Kamera, beserta mengontrol makan dan minum mengunakan SMS Gateway 

untuk mengontrol makan dan minum sesuai jadwal dengan setting pada RTC. 

Sistem ini bekerja pada saat waktu RTC ditentukan untuk membuka katup pada 

container makan dan minum kucing menggunakan 2 buah motor servo, 

kemudian data makanan dan minuman tersebut akan dikirim sms ke pemilik 

berupa informasi jika kucing telah diberi makan dan minum. Kemudian juga 

sensor proximity akan memberi pesan apabila makan dan minum pada 

kontainer dalam keadaan habis. 

 

 

Kata Kunci : Sistem Monitoring, RTC, Motor Servo, Sensor Proximity, SMS 

Gateway dan IP Kamera. 
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ABSTRACT 

  

Design And Development Of Automatic Cat Drinking Monitoring Using SMS 

Gateway 

 

 

Nabila Tri Anggraini; supervised by Ir. M. Nawawi, M.T. dan Evelina Ginting, 

S.T., M.Kom. 

 

Indonesia is an archipelago full of cultural diversity. For example, for Muslims 

during the Eid al Fitr usually do a culture for going home. Pet owners such as 

cats, of cours think about how to eat and drink, and what activities are being 

done by cats when the cat owner is not at home. In this problem, this research 

had developed a cat activity  monitoring system using IP Camera, along with 

controlling food and drink using the SMS Gateway to control food and drink 

according to schedule with the settings on the RTC. This system worked when 

the RTC time is determined to open the valve in the cat food and drink 

container using 2 servo motors, then the food and beverage data will be sent 

an SMS to the owner in the form of information if the cat has been given food 

and drink. Then also the proximity sensors will give a message when eating 

and drinking in the container is exhausted. 

 

 

 

Keywords :  Monitoring System, RTC, Servo Motor, Proximity Sensor, SMS 

Gateway, and IP Camera. 
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MOTTO 

 

“Barangsiapa yang mengerjakan kebaikan seberat dzarrah pun, 

niscaya dia akan melihat (balasan)nya.” 

[QS. Az-Zalzalah:7] 

 

“I’ve just found 10.000 ways that won’t work” 

[Thomas Alva Edison] 

 

“Di mana pun engkau berada selalulah menjadi yang terbaik dan 

berikan yang terbaik dari yang bisa kau berikan” 

[B.J. Habibie] 

 

“Jadikan cacian itu motivasi untuk menjadi sebuah kebanggaan” 

[NTA] 
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ke perguruan tinggi ini. Kedua saudara-ku Mbak Ipi dan Kak Iyan 
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bisa aku sebutkan satu-satu.Terima kasih untuk 4 tahun ini. 

➢ Almamaterku Politeknik Negeri Sriwijaya, terimakasih telah menjadi 

bagian dari kehidupanku untuk mencapai kesuksesan. 
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