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ABSTRAK 

APLIKASI PLC OMRON CP1E SEBAGAI KENDALI PAGAR GESER 

OTOMATIS BERBASIS VOICE CONTROL 

 

 

Oleh 

ADE SAPUTRA 

0616 3032 0894 
 

Pagar merupakan salah satu pembatas sekaligus pengaman suatu bangunan baik 

rumah maupun bangunan lain yang memiliki batasan wilayah tertentu, pagar yang dibuat 

haruslah pagar yang kuat dan mampu bekerja sesuai fungsinya apalagi bisa otomatis. 

Untuk membuat pagar yang kuat dan otomatis dengan standar tinggi maka 

diperlukan plant yang dapat mesimulasikan (prototype) pagar yang kelak akan dibuat untuk 

keperluan aslinya. Proses kerja pembuatan prototype ini dibuat dengan media besi ringan 

dan control nya dibuat dengan sistem mikroprosesor serta PLC CP1E,Motor AC akan 

menjadi penggerak dalam prototype pagar geser otomatis ini dengan mebuka dan menutup, 

oleh karena itu sistem otomasi merupakan kunci utama dalam proses ini, sehingga 

diperlukannya aplikasi sistem kontrol untuk menjalankan proses pengontrolan pagar geser 

tersebut. Salah satunya adalah proses pengontrolan putaran motor AC yang menggerakkan 

pagar geser dimana untuk membuka maka motor AC putar kanan begitu juga sebaliknya, 

control inputnya ada 3 jenis yaitu dengan cara manual, remot control dan suara yang 

berbasis arduino uno, sehingga dengan adanya prototype bisa memudahkan orang yang 

akan memasang pagar otomatis agar lebih sempurna  

Tujuan yang diharapkan dari pembuatan prototype ini adalah bisa mesimulasikan 

cara kerja dan mekanisme dari pagar otomatis yang sesungguhnya sehingga dapat 

mengurangi resiko kesalahan dan kegagalan dalam pembuatan pagar yang sesungguhnya 

  
Kata Kunci : PLC CP1E, Sensor IR 1838, Motor AC, Sensor suara dan prototype pagar geser  
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ABSTRACT 

 

PLC APPLICATION OMRON CP1E AS AN AUTOMATIC SLIDING 

CONTROL BASED ON VOICE CONTROL 

 

Presented By  

ADE SAPUTRA 

0616 3032 0894 

 
Fencing is one of the constraints as well as the security of a building both houses 

and other buildings that have certain area boundaries, the fence that is made must be a 

strong fence and able to work according to its function let alone be automatic. 

 To make a strong and automatic fence with high standards, a plant that can 

prototype a fence that will be made for its original needs is needed. The work process of 

making this prototype is made with lightweight iron media and the control is made with a 

microprocessor system and PLC CP1E, AC motors will be the driving force in this 

automatic sliding fence prototype by opening and closing, therefore the automation system 

is the main key in this process, so the need for a control system application to run the 

process of controlling the sliding fence. One of them is the process of controlling the AC 

motor that moves the sliding fence where to open the AC motor rotates right and vice 

versa, the input control has 3 types, namely by manual, remote control and sound based on 

Arduino Uno, so that the prototype can facilitate people who will install an automatic fence 

to make it more perfect         

 The expected goal of making this prototype is to be able to simulate the workings 

and mechanism of a real automatic fence so that it can reduce the risk of errors and failures 

in making real fences 

Keywords : PLC CP1E, 1838 IR Sensor, DC Motor, Sound Sensor and sliding prototype 
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