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ABSTRAK

Perkembangan di bidang otomotif mengantarkan kita pada kendaraan tanpa

menggunakan bahan bakar minyak. Mobil listrik menjadi inovasi terbaru dengan

tujuan utama untuk melepaskan ketergantungan pada bahan bakar minyak. Pada

sistem ini motor listrik akan menggantikan mesin disel atau mesin konvensional

sebagai penggerak utama, mesin listrik yang dapat digunakan pada saat ini sangat

banyak sekali dan mudah dijumpai mulai dari motor DC sampai dengan motor AC.

Jenis motor DC yang umum digunakan dalam pembuatan mobil listrik adalah

motor BLDC. Pengaturan kecepatan motor BLDC dapat dilakukan dengan

mengubah frekuensi suplai motor yang lebih mudah dan tidak terbatas, sedangkan

dengan mengubah jumlah kutub akan sangat sulit karena dilukan dengan merubah

konstruksi fisik motor tersebut.

Seiring dengan perkembangan sistem pengetahuan, kontrol motor BLDC

dapat dilakukan dengan menggunakan sistem kontrol PID. Karena pada aplikasi

kontrol kecepatan motor, kontroler PID dapat menghilangkan steady-state error

pada output motor. Selain itu, penggunaan kontrol PID dapat menurunkan

overshoot, serta mempercepat reaksi sebuah sistem mencapai set point-nya.

Dengan demikian penggunaan kontrol PID diharapkan akan menghasilkan suatu

tanggapan yang mempunyai tingkat kestabilan yang tinggi.

Kata Kunci: Mobil Listrik, Brushless DC Motor, Kontrol PID, Keypad
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ABSTRACT

Developments in the automotive sector deliver us to vehicles without using

fuel. Electric cars are the latest innovation with the main goal to release

dependence on fuel oil. In this system an electric motor will replace a diesel

engine or a conventional engine as the main actuator, an electric engine that can

be used nowadays is very much and easy to found starting from DC motors to AC

motors. The type of DC motor commonly used in making electric cars is the

BLDC motor. Setting the BLDC motor speed can be done by changing the

frequency of the motor supply which is easier and unlimited, while changing the

number of poles will be very difficult because it is affected by changing the

physical construction of the motor.

Along with the development of the knowledge system, BLDC motor control

can be done using the PID control system. Because in the motor speed control

application, the PID controller can eliminate the steady-state error at the motor

output. Beside that, the use of PID control can decrease overshoot, and also

accelerate the reaction of a system reaches set point. Therefore the use of PID

expected to produce a high level of stability system.

Keywords: Electric Car, Brushless DC Motor, Control PID, Keypad
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