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BAB V  

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1 Kesimpulan 

1. Pengujian terhadap sensor ultrasonik sebagai sensor level dengan 

membandingkan pembacaan sensor ultrasonik dengan Set Point. 

Kemudian didapatkan nilai error  dengan cara mengurangi nilai setpoint 

(SP) dengan output dari ultrasonik sehingga di dapatkan nilai error tinggi 

pembacaan sensor ultrasonik dengan tinggi yang terukur proporsional dan 

memiliki rata-rata error sebesar -0,040 cm. Jadi kalibrasi pada program 

untuk sensor ultrasonik sudah bisa dikatakan baik. 

2. Kontroler pada sistem kendali level air pada Integrated Process Control 

adalah kontroler PID dengan nilai Kp adalah 10000 dan nilai Ki adalah 

300 dan Kd adalah 100. Fungsi transfer sistem kendali level air ditentukan 

menggunakan metode bump test dengan nilai gain statis proses adalah 

0,92, delay sebesar 23 detik dan konstanta waktu proses sebesar 40 detik. 

3. Respon sistem kendali level yang didapatkan dari tuning pengendali PID 

metode ziegler nichols lebih cepat dan juga lebih stabil menjaga level air 

dibandingkan dengan sistem kendali level metode David W. St. Clair. 

 

5.2 SARAN  

1. Agar respon pada sistem kendali level air pada Integrated Proces Control 

FPCS ALL menjadi lebih cepat dan mempunyai overshoot yang rendah 

serta tetap stabil pada nilai setpoint maka hendaknya melakukan 

perubahan parameter kontroler pada sistem kendali level FPCS dengan 

parameter-parameter kontrol yang didapat dengan menggunakan 

matematika fluida.  

 

 


