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ABSTRAK

ANALISIS PENGARUH ‘FOREIGN OBJECT DAMAGE’ TERHADAP FAN
BLADE PADA ELECTRIC ENGINE PROTOTYPE

Oleh:

Muhammad Mebi Adintyo
0616 3032 1457

Dalam dunia penerbangan banyak sekali faktor-faktor yang mempengaruhi keberhasilan
suatu pengoperasian pesawat terbang, salah satu diantaranya adalah adanya pengaruh dari benda-
benda asing atau yang biasa kita kenal dengan KOBA (Kerusakan Oleh Benda Asing). FOD
sendiri mempunyai dampak-dampak yang dapat mengakibatkan kerusakan pada struktur fan blade
sehingga menimbulkan indikasi-indikasi kegagalan pada pengoperasian engine pesawat dan hal ini
menjadi latar belakang dalam melakukan analisa dan pembuatan prototipe ini,

Pada analisa yang dilakukan dan dibantu dengan sebuah rancang bangun electric engine
prototipe menggunakan sebuah sensor cahaya optocoupler modul LM393 untuk mengukur
kecepatan putaran yang dipasangkan pada drive shaft motor. Nilai kecepatan putaran motor yang
digunakan adalah hasil rasio 1:3 dari nilai kecepatan putaran engine saat akan lepas landas.

Sistem ini bekerja dengan set-point sebesar 2000rpm pada saat sensor mendeteksi
penurunan nilai kecepatan putaran < 2000rpm yang mengindikasikan bahwa FOD menghantam fan
blade, sistem menyalakan indikator berupa LED dan buzzer sebagai caution. Apabila nilai rpm >
2000rpm, sistem mematikan indikator LED dan buzzer yang mengindikasikan putaran motor
kembali normal. Saat di darat dilakukan inspeksi terhadap fan blade untuk menentukan laik atau
tidaknya untuk digunakan kembali.

Kata kunci : Foreign Object Damage, Fan blade, FOD, Sensor Cahaya
Optocoupler modul LM393



ABSTRACT

ANALYSIS THE EFFECT OF ‘FOREIGN OBJECT DAMAGE’ ON FAN
BLADE OF ELECTRIC ENGINE PROTOTYPE

By:
Muhammad Mebi Adintyo
0616 3032 1457

In the aviation world there are a lot of factors that influence the success of an aircraft
operation, one of which is the influence of foreign objects or what we commonly known as FOD
(Foreign Object Damage). FOD sendiri mempunyai dampak-dampak yang dapat mengakibatkan
kerusakan pada struktur The FOD itself has impacts that can cause damage to the fan blade
structure, giving rise to indications of failure in the operation of the aircraft engine and this is the
background in analyzing and making this prototype.

In the analysis carried out and assisted by a prototype electric engine design using an
LM393 module optocoupler sensor to measure the rotational speed paired on the motor drive shaft.
The value of the motor rotation speed used is the result of a 1:3 ratio of the value of the engine
rotation speed during take-off.

This system works with a set-point of 2000rpm when the sensor detects a decrease in the
rotation speed <2000rpm which indicates that the FOD hit the fan blade, the system turns on the
indicator in the form of an LED and buzzer as caution. If the rpm value is > 2000rpm, the system
turns off the LED indicator and buzzer which indicates the motor rotation returns to normal. When
on land an inspection of the fan blade is carried out to determine whether or not it is suitable for
reuse.

Key Word : Foreign Object Damage, Fan blade, FOD, LM393 module
optocoupler sensor
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