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ABSTRAK 

ANALISA TRANSFER DAYA PADA ROBOT LINE 

FOLLOWER DENGAN METODE WIRELESS TRANSFER 

ENERGY 

 

Karya tulis ilmiah berupa TUGAS AKHIR, 26 Juli 2019 

Ahmad Aman Astra; dibimbing oleh Ir. Pola Risma, M.T. dan Ir. M. Nawawi, M.T. 

 

Analysis Of Power Transfer On Robot Line Follower Using The Wireless Transfer 

Energy Method 

 

xvi + 55 halaman, 5 tabel, 43 gambar, 3 lampiran 

 

Robot adalah seperangkat alat mekanik yang dibangun dengan komponen-komponen 

elektrik dan mekanik. Robot dapat dikendalikan secara manual maupun otomatis. 

Robot dapat membantu manusia terutama pada lingkungan yang berbahaya dan 

mempermudah kerja manusia dalam melakukan pekerjaan berat yang harus 

dioperasikan secara terus-menerus. Untuk dapat menggerakkan robot, diperlukan 

energi listrik sebagai sumber tenaganya. Umumnya sumber energi listrik adalah 

baterai, tetapi baterai mempunyai sumber energi yang terbatas. Oleh karena itu 

diperlukan energi yang dapat ditransfer secara terus-menerus. Pada saat ini energi 

listrik yang dapat ditransfer secara terus menerus dialirkan melalui kabel. Namun, 

meningkatnya jumlah pengguna listrik maka memerlukan banyak kabel agar dapat 

mengalirkan atau mentransfer energi ke beban atau pengguna listrik. Untuk 

menjawab permasalahan tersebut, pengaplikasian wireless transfer energy dapat 

menjadi salah satu solusinya. Media transfer energinya adalah udara dan efisiensi 

dari transfer energi listriknya adalah jarak antara sumber dan bebannya. Pada tulisan 

ini penulis akan membahas tentang analisa transfer daya pada robot line follower 

dengan metode wireless transfer energy. 

 

Kata kunci: Wireless Transfer Energy, Induksi Elektromagnetik, Robot Line 

Follower  
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ABSTRACT 

 

ANALYSIS OF POWER TRANSFER ON ROBOT LINE 

FOLLOWER USING THE WIRELESS TRANSFER 

ENERGY METHOD 
 

Scientific Paper in the form of Final Project, 26th of July, 2019 

Ahmad Aman Astra; supervised by Ir. Pola Risma, M.T. and Ir. M. Nawawi, M.T. 

 

Analisa Transfer Daya Pada Robot Line Follower Dengan Metode Wireless Transfer 

Energy 

 

xvi + 55 pages, 5 tables, 43 pictures, 3 Attachments 

 

A robot is a set of mechanical devices built with electrical and mechanical 

components. Robots can be controlled manually or automatically. Robots can help 

humans, especially in hazardous environments and facilitate human work in carrying 

out heavy work that must be operated continuously. To be able to move the robot, 

electrical energy is needed as a source of energy. Generally the source of electrical 

energy is a battery, but the battery has a limited energy. Therefore energy that can be 

transferred continuously is needed. At this time the electrical energy that can be 

transferred continuously is flowed through a cable. However, the increasing number 

of electricity users requires a lot of cables to be able to drain or transfer energy to 

loads or users of electricity. To answer this problem, the application of wireless 

energy transfer can be one solution. The energy transfer media is air and the 

efficiency of the transfer of electrical energy is the distance between the source and 

the load. In this paper the author will discuss the analysis of power transfer in line 

follower robots with the wireless transfer energy method. 

 

Keywords: Wireless Transfer Energy, Electromagnetic Induction, Robot Line 

Follower 
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