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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN PENUNJUK ARAH ANGIN DENGAN SENSOR 

KOMPAS HMC5883L 

 

Oleh: 

Muhammad Rahman Hidayattullah 

0616 3032 1462 

 

Penelitian ini dilakukan  untuk merancang dan merealisasikan sistem monitoring arah 

angin menggunakan mikrokontroler dan transceiver. Sistem yang telah dibuat dapat digunakan 

untuk mengakuisisi data arah angin secara otomatis dari jarak jauh. Perencanaan dan pembuatan 

alat dibangun dengan menggunakan perangkat keras dan perangkat lunak. Perangkat keras yang 

digunakan yaitu Sensor HMC5883L, Arduino uno, Transceiver HC-11, dan LCD 20x4.

 Sedangkan perangkat lunak yang digunakan yaitu software sebagai alat pengendali. 

Dalam pembuatan alat yang dimaksud supaya dapat berfungsi dengan baik, maka diperlukan 

pemahaman yang mendalam tentang karakteristik dan cara kerja komponen-komponen yang 

digunakan. Pembuatan tugas akhir ini berkaitan dengan dunia penerbangan dalam bentuk arah 

angin, diperlukan suatu alat yang dapat mengetahui arah angin. Sensor HMC5883L sebagai 

pembaca data, dan diproses arduino. Karna metode wireless maka tranceiver HC-11 sebagai 

penerima dan pengirim, setelah itu ditampilkan di LCD.      

 Pada LCD menggunakan daya 5v dan akan menampilkan sudut 0° hingga 360° dan arah 

angin seperti utara, timur, selatan, dan barat. 

 

Kata kunci : Transceiver HC-11, Sensor HMC5883L, Liquid Crystal Display 
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ABSTRACT 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF WIND DIRECTION WITH COMPASS 

HMC5883L SENSOR 

 

By: 

Muhammad Rahman Hidayattullah 

0616 3032 1462 

                                                             
  This research was conducted to support and realize the Wind Direction monitoring 

system using microcontrollers and transceivers. The system created can be used to obtain 

automatic wind direction data from a distance. Planning and making tools are built using 

hardware and software. The hardware used is the HMC5883L sensor, Arduino uno, HC-11 

Transceiver, and 20x4 LCD.         

 While the software used is software as a controller. In making the necessary tools can be 

done well, it requires an understanding made about the characteristics and workings of the 

components used. The making of this final project discusses the world of wind direction, the 

direction that can be known is the direction of the wind. HMC5883L sensor as a data reader, and 

processed by Arduino. Because of the wireless method the tranceiver HC-11 is the receiver and 

sender, after that it supports LCD.        

 The LCD uses 5v power and will display an angle of 0 ° to 360 ° and the direction of the 

wind such as north, east, south and west. 

 

Key Word  : Transceiver HC-11, Sensor HMC5883L, Liquid Crystal Display 
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