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ABSTRAK 

SENSOR ULTRASONIK SEBAGAI MONITORING DATA JARAK ANTAR 

KENDARAAN PADA MOBIL LISTRIK 

Oleh: 

Muhammad Rizvian Igamo 

061630320211 

 

Belakangan ini, mobil listrik mulai ramai diperbincangkan. Beberapa pabrikan dan perguruan 

tinggi mulai gencar membuat produk mobil listrik, baik untuk produksi massal maupun untuk 

kepentingan pembelajaran. Sebelumnya, di Politeknik Negeri Sriwijaya juga pernah membuat mobil 

listrik. Perbedaan mobil listrik yang akan dibangun ini dengan mobil listrik di Politeknik Negeri 

Sriwijaya sebelumnya, mobil ini memiliki penggerak berupa motor sebanyak 3 buah. Tujuan dari 

penulis, terdapat suatu sensor ultrasonik yang berfungsi sebagai alat untuk membantu navigasi pada 

mobil listrik, sehingga pengemudi akan dipermudah pada saat mengendarai mobil listrik. 

Sensor ultrasonik ini akan dikendalikan oleh sebuah mikrokontroler. Sensor ini akan 

ditempatkan pada bagian bodi kiri, kanan, dan belakang pada mobil listrik. Adapun sensor yang 

digunakan adalah sensor ultrasonik SRF04 dengan sebuah mikrokontroler Arduino Uno sebagai 

pengendali nya. Sensor yang digunakan berjumlah 3 buah yang diletakkan dibagian belakang, kiri, dan 

kanan mobil listrik. 

Sensor akan mendeteksi adanya objek disekitar mobil listrik dan akan memberikan keterangan 

berupa jarak ke sebuah output berupa LCD display berukuran 20x4. Sensor akan membaca jarak mobil 

terhadap objek disekitarnya dalam jangkauan 50 cm sampai dengan 2 meter baik pada saat berhenti 

maupun saat mobil listrik berjalan. Jika salah satu sensor mendeteksi objek dengan jarak 50 cm atau 

kurang, maka LCD akan menampilkan kalimat “NOT SAFE. Jika salah satu sensor mendeteksi jarak 

dalan rentang 51 cm sampai 200 cm maka LCD akan menampilkan kalimat “WARNING”. Jika ketiga 

sensor mendeteksi jarak lebih dari  200 cm maka LCD Display akan menampilkan huruf “SAFE”. 

 

Kata Kunci : LCD, Arduino, Navigasi, Sensor, Ultrasonik. 

  



  ABSTRACT 

ULTRASONIC SENSOR AS DATA MONITORING OF THE DISTANCE 

BETWEEN VEHICLES ON THE ELECTRIC CAR 

By: 

Muhammad Rizvian Igamo 

061630320211 

 

Lately, electric cars began to be discussed. Some manufacturers and universities began 

aggressively making electric car products, both for mass production and for learning purposes. 

Previously, Sriwijaya State Polytechnic had also made electric cars. The difference between this electric 

car that will be built and the electric car in Sriwijaya State Polytechnic before, this car has three motors 

in terms of the actuator. The purpose of the author writing this final report is, there are some ultrasonic 

sensors that serve as a tool to help navigation on electric cars, so that the driver will drive easily and 

safely when driving an electric car. 

These ultrasonic sensors will be controlled by a microcontroller. This sensor will be placed on 

the left, right and rear of the electric car. The sensor used is the SRF04 ultrasonic sensor with an Arduino 

Uno microcontroller as its controller. The sensors used amounted to 3 pieces placed on the back, left and 

right of electric cars. 

The sensors will detect the presence of objects around the electric car and will provide 

information in the form of a distance to an output in the form of a 20x4 LCD display. The sensors will 

read the distance of the car to objects around it in the range of 50 cm to 2 meters both when stopped and 

when the electric car is running. If one sensor detects an object with a distance of 50 cm or less, the LCD 

will display "NOT SAFE”. If one sensor detects a distance in the range of 51 cm to 200 cm, the LCD 

will display "WARNING". If all three sensors detect a distance of more than 200 cm, the LCD Display 

will display “SAFE". 

 

Keywords: LCD, Arduino, Navigation, Sensors, Ultrasonic. 
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