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ABSTRAK

ALAT PENGUKUR TINGGI, BERAT BADAN, DAN DEYUT
NADI DENGAN METODE FUZZY LOGIC BERASIS

ARDUINO

Karya tulis ilmiah berupa TUGAS AKHIR, 21 Juli 2019

Ayu Alrisma Oktaviana; dibimbing oleh Sabilal Rasyad, S.T., M.Kom. dan Niksen
Alfarizal, S.T., M.Kom.

Implement Measurement of High, Weight, and Beat Pulse with Fuzzy Logic
Method Based Arduino

xvi + 72 halaman, 12 tabel, 40 gambar, 10 lampiran

Perkembangan teknologi saat ini sangat membantu pekerjaan manusia sehingga
tidak membutuhkan prosedur waktu lama dan dapat menghemat waktu. Manusia
mampu mengembangkan dan memanfaatkan ilmu sehingga dapat membuat
kinerja perangkat instrumentasi yang bisa meringankan pekerjaan manusia itu
sendiri. Oleh karena itu penelitian kali ini merancang dan merealisasikan suatu
alat ukur yang sealigus dapat mengukur tinggi, berat badan, dan denyut nadi.
Tujuan dari pembuatan alat pengukur tinggi, berat badan dan denyut nadi adalah
untuk mempermudah pekerjaan manusia dalam bidang perhitungan dan
mengambil data serta mengetahui pengukuran baik dari suatu rumah sakit,
puskesmas, kantor kepolisian dan tempat lainnya. Pembuatan alat ini terdiri dari
sensor ultrasonic HC-SRF04, sensor loadcell, dan sensor pulse. Ketiga sensor ini
dibuat untuk mengukur tinggi, berat badan, dan denyut nadi dengan otomatis
menggunakan metode fuzzy logic, Fuzzy logic berperan sebagai analisa data dari
ketiga input sensor untuk menghasilkan output sesuai dengan keadaan penguna.
Penelitian ini menunjukkan bahwa metode fuzzy logic dapat diterapkan untuk
mempermudah dan menghemat waktu dalam pengambil keputusan.

Kata Kunci : Perkembanan Teknologi, Manusia, Tinggi, Berat, Denyut Nadi,
Logika Fuzzy



ABSTRACT

Implement Measurement of High, Weight, and Beat Pulse

with Fuzzy Logic Method Based Arduino

Scientific Paper in the form of Final Project, 21th of July, 2019

Ayu Alrisma Oktaviana; supervised by Sabilal Rasyad, S.T., M.Kom. dan Niksen
Alfarizal, S.T., M.Kom.

Alat Pengukur Tinggi, Berat Badan, dan Denyut Nadi dengan Metode Fuzzy
Logic berbasis Arduino

xvi + 72 pages, 12 tables, 40 pictures, 10 Attachments

Current technological developments greatly help human work so that it does not
require long procedures and can save time. Able to develop and utilize science so
that it can make the performance of instrumentation devices that can alleviate the
work of humans themselves. Therefore this study designed and realized a
measuring device that can simultaneously measure height, weight, and pulse. The
purpose of making a measuring device for height, weight and pulse is to facilitate
human work in the field of calculation and retrieve data and find out
measurements from a hospital, health center, police station and other places. The
making of this tool consists of ultrasonic HC-SRF04 sensor, loadcell sensor, and
pulse sensor. These three sensors are made to automatically measure height,
weight, and pulse using the fuzzy logic method, Fuzzy logic acts as an analysis of
data from the three sensor inputs to produce output in accordance with the user's
situation. This study shows that the fuzzy logic method can be applied to simplify
and save time in decision makers.

Key Words : Technology development, Human, High, Weight, Pulse, Fuzzy logic
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