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ABSTRAK 

PENGAPLIKASIAN DIFFUSE OPTICAL SENSOR PADA SISTEM 

PEMILAH BARANG 

 

MOCH ILHAM 

0616 3032 0208 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

 Pada laboratorium instrumentasi terdapat beberapa alat yang 

menggunakannya belum dilakukan secara maksimal, salah satu dari Diffuse Optical 

Senso. 

 Diffuse Optical Sensor merupakan Sensor yang dapat digunakan untuk 

melakukan pengukuran jarak. Karena sensor sensitif terhadap interaksi permukaan 

yang reflektif, sensor ini juga dapat digunakan untuk perlindungan kontur dan pola. 

Sensor Optik Diffuse memiliki keunggulan dari pemilah barang, Karena Sensor Optik 

Diffuse dapat memakai jenis barang yang tersedia sesuai dengan proses pengukuran 

objek tidak memerlukan barang yang memiliki spesifikasi khusus. 

 Programmable Logic Controller (PLC) adalah suatu bentuk khusus 

pengontrol berbasis-mikroprosesor yang menggunakan memori yang dapat diprogram 

untuk menyimpan pengarahan - pengarahan dan untuk mengimplementasikan fungsi-

fungsi semisal urutan logika, pewaktuan dinding, pencacahan (penghitungan) dan 

aritmatika 

  

Kata kunci : Diffuse Optical Sensor, Penilitian, Programmable Logic Controller 

(PLC) 

 

 

 



 

 

 

 

 

ABSTRACT 

PENGAPLIKASIAN DIFFUSE OPTICAL SENSOR PADA SISTEM 

PEMILAH BARANG 

 

MOCH ILHAM 

0616 3032 0208 

DEPARTMENT OF ELECTRICAL ENGINEERING 

ELECTRONICS ENGINEERING PROGRAM  

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

 In the instrumentation laboratory there are several tools that use it not yet 

done optimally, one of the diffuse optical sensors. 

 Diffuse optical sensor is a sensor that can be used to measure distances. 

Because sensors are sensitive to reflective surface interactions, these sensors can also 

be used for contour and pattern protection. Diffuse Optical Sensors have the advantage 

of item sorting, because Diffuse Optical Sensors can use the types of items available 

according to the object measurement process that do not require items that have special 

specifications. 

 Programmable Logic Controller (PLC) is a special form of microprocessor-

based controller that uses memory that can be programmed to store direction - direction 

and to implement functions such as logical sequences, wall timing, counting 

(arithmetic) and arithmetic 
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