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ABSTRAK

WATERPASS DIGITAL DENGAN MENGGUNAKAN SENSOR
ACCELEROMETER BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 8535

Oleh:
Muhammad Abiyu Athallarizq
061630320906

Pada umumnya waterpass Yyang digunakan adalah waterpass yang masih
menggunakan gelembung cairan untuk mengukur kedataran suatu bidang, hal ini masih
sangat tidak efektif dikarenakan waterpass jenis ini masih memiliki beberapa
kekurangan, salah satunya yaitu waterpass yang seperti ini rentan salah dalam melihat
kemiringan cairan. Pembuatan laporan akhir ini bertujuan untuk menghasilkan sebuah
sebuah alat yaitu “waterpass digital dengan menggunakan sensor accelerometer berbasis
mikrokontroler atmega 8535” untuk mendapatkan suatu hasil pengukuran yang akurat,
dapat dipercaya, serta dengan kesalahan pengukuran yang cukup kecil.

Pada alat waterpass digital menggunakan sensor Accelerometer GY-521 yang
terdapat pada modul MPU-6050 ini dikendalikan oleh Mikrokontroler ATmega8535 dan
menggunakan Software baskomAVR version 2.0.7.5 dengan menggunakan battery sebagai
sumber, DC step down, LCD, toggle switch, dan 2 buah push button.

Pada Waterpass digital ini menggunakan battery sebagai sumber power yang
dihubungkan ke DC step down agar tegangan yang masuk sesuai dengan tegangan yang
diperlukan oleh mikrokontroler. Mikrokontroler sebagai masukan untuk mengontrol
jalannya alat dan menggunakan software baskomAVR ver2.0.7.5 yang kemudian
menggunakan sensor accelerometer untuk mendeteksi besar sudut pada bidang,
selanjutnya mikrokontroler akan mengubah data analog yang diterima dari sensor
menjadi data digital dan ditampilkan pada LCD.

Kata kunci: Waterpass digital, sensor accelerometer, MPU 6050, ATmega 8535, liquid
crystal display.



ABSTACT

DIGITAL WATERPASS USING ACCELEROMETER SENSOR BASED ON
ATMEGA 8535 MICROCONTROLLER

By

Muhammad Abiyu Athallarizq
061630320906

in general, the waterpass that is used is a waterpass that still uses liquid
bubbles to measure the flatness of a field, this is still very ineffective because this
type of waterpass still has some shortcomings, one of which is that waterpasses
are prone to mistakenly see the slope of the liquid. The making of this final report
aims to produce a tool that is "digital waterpass by using an accelerometer sensor
based on the Atmega 8535 microcontroller” to obtain an accurate, reliable, and
measurement measurement error.

On digital waterpass devices using the Accelerometer GY-521 sensor
contained in the MPU-6050 module is controlled by the ATmega8535
Microcontroller and using the BASKomAVR software version 2.0.7.5 using the
battery as a source, DC step down, LCD, toggle switch, and 2 push button.

In this digital waterpass using a battery as a power source that is connected
to the DC step down so that the incoming voltage matches the voltage required by
the microcontroller. Microcontroller as an input to control the running of the tool
and using software basinkomAVR ver2.0.7.5 which then uses the accelerometer
sensor to detect angles in the field, then the microcontroller will change the analog
data received from the sensor into digital data and displayed on the LCD.

Keyword: Waterpass digital, sensor accelerometer, MPU 6050, ATmega 8535, liquid
crystal display.
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