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ABSTRAK

PERANCANGAN ALAT UKUR KECEPATAN ANGIN DENGAN ROTARY
ENCODER

(2019 : xix + 42 Halaman + 31 Gambar + 6 Tabel + Lampiran )

Rifgi Khoiri Falah

061630321467

Jurusan Teknik Elektro

Program Studi Teknik Elektronika
Politeknik Negeri Sriwijaya

Alat ukur kecepatan angin ini menggunakan rotary encoder yang telah
dihubungkan secara mekanik dengan baling-baling yang terbuat dari plastic 3D
printing, rotary encoder berperan sebagai sensor pengukur kecepatan angin
dengan berdasarkan pada kecepatan putaran baling-baling. Dengan penggunaan
transceiver HC-11 yg berbasis radio frekuensi, alat ukur kecepatan angin ini
menggunakan sistem nirkabel dalam penerapannya. Penggunaan transceiver HC-
11 ditujukan pada kelebihan yang dimilikinya, selain mampu menerima data
hingga radius lebih dari 40 meter, komponen ini jg memungkinkan untuk
penerapan lebih dari satu receiver dengan hanya menggunakan satu transmitter
sebagai pengirim datanya. Alat ini berfungsi untuk mempermudah dalam
melakukan pemantauan kecepatan angin, seperti yang telah diketahui bahwa arah
maupun kecepatan angin merupakan salah satu unsur cuaca yang sangat
berpengaruh dan tak bisa lepas dari industri penerbangan. Dalam pembuatan alat
ukur kecepatan angin ini menggunakan mikrokontroler Arduino pada masing-
masing modulenya, yaitu arduino uno pada transmitter dan arduino nano pada
receiver module.

Data yang akan tampil pada indicator merupakan data yang telah diproses
dalam bentuk satuan meter per sekon. Dalam dunia penerbangan, satuan kecepatan
dikenal dengan knot, yang mana 1 knot sama dengan 0.5 meter per sekon.

Kata kunci : Arduino, rotary encoder, angin.



ABSTRACT

DESIGNING WIND SPEED MEASURING INSTRUMENT USING ROTARY
ENCODER

(2019 : xvi + 42 Page + 31 Picture + 6 Table + Appendix )

Rifgi Khoiri Falah

061630321467

Department of Electrical Engineering
Electronics Engineering Program State
Polytechnic Sriwijaya

This wind speed measuring instrument uses a rotary encoder that has been
mechanically connected with a propeller made of plastic 3D printing, the rotary
encoder acts as a wind speed measuring sensor based on the rotational speed of the
propeller. With the use of radio frequency based HC-11 transceivers, this wind
speed measuring instrument uses a wireless system in its application. The use of
HC-11 transceiver is aimed at its advantages, besides being able to receive data up
to a radius of more than 40 meters, this component also allows for the application
of more than one receiver using only one transmitter as the data sender. This tool
serves to facilitate monitoring of wind speed, as it is well known that the direction
and speed of the wind is one of the weather elements that is very influential and
cannot be separated from the aviation industry. In making this wind speed
measuring device using an Arduino microcontroller in each of its modules, namely
Arduino Uno on the transmitter and Arduino Nano on the receiver module.

Data that will appear on the indicator is data that has been processed and
has been in the form of meters per second. In the world of aviation, the speed unit
is known as knots, which is 1 knot equal to 0.5 meters per second.

Keywords : Arduino, rotary encoder, wind.
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