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ABSTRAK

ANALISIS LAMPU PENERANG JALAN CERDAS
MENGGUNAKAN METODE FUZZY LOGIC DENGAN

SUMBER DAYA SOLAR CELL

Karya tulis ilmiah berupa TUGAS AKHIR, 26 Juli 2019

Hiskiya Rut Elisabet Malau; dibimbing oleh Evelina Ginting, S.T., M.Kom. dan Ir. Faisal
Damsi, M.T.

Analysis of Smart Street Lighters using Fuzzy Logic Method with Solar Cell

xvi + 75 halaman, 18 tabel, 43 gambar, 11 lampiran

Lampu merupakan alat penerang. Lampu adalah sebuah peranti yang
memproduksi cahaya. Lampu digunakan diberbagai tempat, seperti lampu
penerang ruangan, lampu taman, dan lampu penerang jalan. Lampu penerang
jalan, merupakan lampu yang menerangi permukaan jalan pada saat malam hari
yang mampu memberi cahaya bagi pengendara mobil maupun motor hingga
pejalan kaki sekalipun. Penggunaan Lampu jalan kadang kala memakan sumber
daya yang cukup besar sehingga penggunaanya tidak efesien. Untuk dapat
menghemat penggunaan sumber daya yang digunakan pada lampu jalan, maka
diperlukan sistem yang otomatis tanpa campur tangan manusia lagi. Oleh karena
itu, penelitian kali ini akan merancang sistem yang dapat menghemat daya yang
digunakan dengan menggunakan sensor LDR dan sensor Ultrasonik. Dimana tiap-
tiap sensor mempunyai fungsi masing-masing, sensor ultrasonik sebagai
pendeteksi objek yang melintas pada lampu jalan sedangkan sensor LDR sebagai
pendetksi intensitaas cahaya. Kedua input tersebut akan diolah menggunakan
kecerdasan buatan yaitu metode fuzzy logic. Data yang diolah tersebut akan
menentukan respon apa apa yang akan terjadi pada desain rancangan sesuai
dengan keadaan aktual jalan.

Kata Kunci : Lampu Jalan, Jarak, Intensitas Cahaya, Panel Surya, Fuzzy Logic.

https://id.wikipedia.org/wiki/Peranti
https://id.wikipedia.org/wiki/Cahaya


ABSTRACT

ANALYSIS OF SMART STREET LIGHTERS USING
FUZZY LOGIC METHODWITH SOLAR CELL

Scientific Paper in the form of Final Project, 26th of July, 2019
Hiskiya Rut Elisabet Malau; supervised by Evelina Ginting, S.T., M.Kom. and Ir. Faisal
Damsi, M.T.

Analisis Lampu Penerang Jalan Cerdas Menggunakan Metode Fuzzy Logic
Dengan Sumber Daya Solar Cell

xvi + 75 pages, 18 tables, 43 pictures, 11 Attachments

The lamp is a lighting device. Lights are devices that produce light. Lights are used
in various places, such as in room, garden, and street. Street lighting is a lamp that
illuminates the road surface at night which is able to provide light for motorists
and pedestrians. In line with this, the use of this street lighting employs a great
energy, so that it is considered as an ineffective way. It is needed to create an
automatic system which does not include human’s role in running the system so
that it could save more energy that is used in igniting the street lighting. Therefore,
this research is conveyed to find out a system which can save energy by applying
LDR and ultrasonic sensor. Each sensor has different role, where the LDR sensor
works as a light intensity detector while the ultrasonic sensor acts as a detector of
objects passing on the street. In addition, input from both sensors is processes by
using artificial intelligence that is fuzzy logic method. The processed data
determines response that will occur in the design according to the actual condition
of the street.

Key Words : Street Light, Distance, Light Intensity, Solar Cell, Fuzzy Logic.
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