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MOTTO:  
  
 “Bersama kesulitan itu ada banyak kemudahan” (Q.S AL Insyirah 

: 5-6)  

 Pengetahuan adalah Kekuatan sesungguhnya 

 Kegagalan haya terjadi Jika kita menyerah (Lessing) 

 “Berusahalah untuk tidak menjadi manusia yang berhasil tapi 

berusahalah menjadi manusia yang berguna.” (Einstein).  
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Laporan Akhir ini berjudul “Sistem Monitoring Kecepatan Motor Brushless 

DC Dengan 3 Buah Motor Sebagai Penggerak Pada Mobil Listrik”.  

Belakangan ini, mobil listrik mulai ramai diperbincangkan. Beberapa 

pabrikan dan perguruan tinggi mulai gencar membuat produk mobil listrik, baik 

untuk produksi massal maupun untuk kepentingan pembelajaran. Sebelumnya, di 

Politeknik Negeri Sriwijaya juga pernah membuat mobil listrik. Perbedaan mobil 

listrik yang akan dibangun ini dengan mobil listrik di Politeknik Negeri Sriwijaya 

sebelumnya,  

Mobil ini memiliki penggerak berupa motor sebanyak 4 buah. Tujuan dari 

penulis. Terdapat suatu display sebagai alat monitoring 4 motor brushless dc. 

sehingga pengemudi akan dipermudah pada saat mengendarai mobil listrik. 

Sistem Monitiroring menggunakan sensor photodioda yang bekerja 

terhadap perubahan cahaya pada roda mobil, perubahan cahaya mengakibatkan 

output dari sensor berubah yang kemudian di olah dalam mikro kontroler untunk 

ditampilkan kecepatan rpm nya. 

 

Kata kunci: Arduino Uno, Motor Brushless 

 

 

 

 



vi 

  

 

ABSTRACK 

SYSTEM MONITORING BRUSHLESS DC MOTOR SPEED WITH 

THREE BRUSHLESS DC MOTOR AS A ACCELERATOR ON THE 

ELECTRIC CAR 

 
(2019: xi Page + 61 Page + Bibliography + Attachment)  
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The final report entitled  “System Monotoring Brushless DC Motor Speed 

With Three Brushless DC Motor AS a Accelerator on The Electric Car”.  

Lately, electric cars began to be discussed. Some manufacturers and 

universities began aggressively making electric car products, both for mass 

production and for learning purposes. Previously, Sriwijaya State Polytechnic had 

also made electric cars. The difference between this electric car to be built and the 

electric car in Sriwijaya State Polytechnic before, 

This car has four motor drives. The purpose of the writer. There is a 

display as a monitoring tool for 4 brushless dc motors. so that the driver will be 

facilitated when driving an electric car. 

Monitiroring system uses a photodiode sensor that works on changes in 

light on the wheels of a car, changes in light resulting in the output of the sensor 

changes which is then processed in a micro controller to display its rpm speed 
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