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ABSTRAK 

 

Load cell sebagai pengendali linear actuator pada mesin pengupas kelapa muda 

Karya tulis ilmiah berupa Tugas Akhir, 25 Juli 2019 

Muhammad Slendy dibimbing oleh Ir. Yordan Hasan, M.Kom. dan Johansya Al 

Rasyid, S.T.,M.Kom. 

The application attendance system for state politechnic of sriwijaya 

xv + 74  Halaman, 6 tabel , 63 Gambar , 11 Lampiran 

 

Indonesia merupakan penghasil tanaman pohon kelapa sehingga buah kelapa 

muda sangat di minati dari airnya maupun daging buahnya, Pengupasan kelapa 

muda pada saat ini masih banyak yang menggunakan peralatan tradisional yang 

masih memiliki banyak kelemahan contonya lamanya waktu pengupasan dan 

rentan kecelakaan terkena benda tajam pada saat pengupasan, Penerapan 

teknologi mekanis dan elektro dalam bentuk mesin dan peralatan tepat guna di 

kalangan masyarakat sangat perlu untuk dikembangkan agar jumlah dan mutu 

produk dapat ditingkatkan, penelitian ini bertujuan untuk membuat dan menguji 

alat pengupas kelapa muda dengan menggunakan kelapa muda sebagai bahan 

bakunya sehingga lebih praktis dan mudah di gunakan di kalangan masyarakat. 

 

Kata kunci : pengupas kelapa muda, pendorong pisau, berat kelapa muda, 

observasi 
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ABSTRACT 

Load cell as a linear actuator controller on an automatic young coconut peeler 

Scientific Paper in the form of Final Project, 25th of July, 2019 

Muhammad Slendy dibimbing oleh Ir. Yordan Hasan, M.Kom. dan Johansya Al 

Rasyid, S.T.,M.Kom. 

The application attendance system for state politechnic of sriwijaya 

xv +74 Pages,  63 Images, 4 Tabels,  11 Appendixs 

Indonesia is a producer of coconut trees so that young coconut fruits are very 

much attracted by their water and fruit flesh, At present, there is still a lot of 

young coconut stripping that uses traditional equipment that still has many 

weaknesses, for example the length of stripping time and susceptibility to 

accidents is exposed to sharp objects during stripping, The application of 

mechanical and electronic technology in the form of machinery and appropriate 

equipment in the community is very necessary to be developed so that the 

quantity and quality of products can be increased, this study aims to make and 

test young coconut peeler using young coconut as its raw material so that it is 

more practical and easy to use in the community. 

 

Keywords: young coconut peeler, knife pusher, young coconut weight, 

observation 
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