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ABSTRAK 

 

APLIKASI  SENSOR  WARNA TCS3200  PADA RANCANG BANGUN  

ROBOT BUNGLON YANG DILENGKAPI KAMERA SEBAGAI 

PENGINTAI MUSUH

 

(2019: xii Halaman + 57 Halaman + Daftar Pustaka + lampiran) 

ALFREN DWI JAYA 

061630322153 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO  

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA   

 

Teknologi robot pengintai sebagai alat bantu manusia terus berkembang dengan 

berbagai macam bentuk. Mulai dari bentuk tank, drone , robot mobil mini dan yang 

lainya. Adapun kegunaan dari robot pengintai tersebut ialah ketika polisi atau prajurit 

mengawasi musuh mereka tidak perlu terjun langsung dalam pengintaian karena bisa 

menggunakan robot pengintai yang terdapat kamera.                  

Namun untuk sedikit mengurangi rasa khawatir akan ketahuan oleh musuh serta 

menyempurnakan kerja robot ada baiknya robot pengintai juga mampu merubah 

warna badanya sesuai dengan lingkungan sekitarnya layaknya seperti bunglon. Sebuah 

prototype robot pengintai berupa robot bunglon dilengkapi kamera dengan kendali 

wireless menggunakan Infrared Remote.  

Robot bunglon ini dapat berubah warna dikarenakan terdapat sensor warna 

TCS3200 dengan Outputnya adalah sebuah LED (merah, hijau dan biru). Laporan 

Akhir ini bertujuan untuk menciptakan sebuah robot sebagai dasar inovasi terciptanya 

robot yang mampu berkamuflase atau berubah warna . 

 

Kata kunci: Arduino Uno, Sensor TCS3200, Robot bunglon, LED (merah, hijau,                  

                   biru) . 
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APPLICATION OF TCS3200 COLOR SENSOR ON DESIGN A 

CHAMELEON ROBOT EQUIPPED WITH A CAMERA  

AS AN ENEMY SCOUT 

 
(2019: xii Page + 57 Page + Bibliography + attachment) 

ALFREN DWI JAYA 

061630322153 

ELECTRICAL ENGINEERING 

ELEKTRONICS ENGINEERING STUDY PROGRAM 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA  

   

Reconnaissance robot technology as a human tool continues to develop in 

various forms. Starting from the form of tanks, drones, mini car robots and others. The 

usefulness of the surveillance robot is when the police or soldiers supervise their 

enemies do not need to go directly in surveillance because they can use surveillance 

robots that have cameras. 

 But to slightly reduce the sense of worry about being discovered by the enemy 

and improve the work of the robot, it's a good idea for surveillance robots to be able 

to change the color of their bodies according to their surroundings like a chameleon. 

A prototype surveillance robot in the form of a chameleon robot is equipped with a 

camera with wireless control using Infrared Remote.  

This chameleon robot can change color because there is a TCS3200 color sensor 

with the output is an LED (red, green and blue). This Final Report aims to create a 

robot as a basis for creating a robot capable of camouflage or changing color. 

 

Keywords: Arduino Uno, TCS3200 Sensor, Chameleon Robot, LED (red, green, 

                   blue) . 
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