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ABSTRAK

MENDESAIN KACAMATA UNTUK PENYANDANG DISABILITAS
TUNANETRA
(2019: xii + 49 Halaman + 35 Gambar + 4 Tabel + 11 Lampiran

DESY ZULKARNAIN

0616303302162

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Mendesain Kacamata Untuk Penyandang Disabilitas Tunanetra merupakan alat
yang digunakan untuk membantu penyandang disabilitas tunanetra dalam
melakukan aktivitas untuk berpindah tempat dari suatu tempat ke tempat lainnya
dengan cara mendeteksi sebuah objek penghalang. Pada sebelumnya alat ini telah
dibuat pada tahun 2010, namun alat ini menggunakan media sepatu sebagai
sensor objek penghalang dan pada tahun 2016 memiliki konsep yang sama. Alat
tersebut menggunakan tongkat sebagai media untuk meletakan 3 buah sensor
ultrasonik untuk mendeteksi objek penghalang, menggunakan ATMega 328 serta
untuk keluaran yang dihasilkan menggunakan buzzer. Hasil akhir pada alat ini
yaitu telah dimodifikasi dengan menggunakan kacamata dan menggunakan
Arduino Nano sebagai pengendali serta memiliki 2 buah sensor ultrasonik sebagai
mendeteksi objek penghalang yang ada didepannya dengan jarak 3 meter namun
dari jarak tersebut akan dibagi menjadi 2 yaitu dengan jarak 2 meter maka belum
adanya terdeteksi objek penghalang. Apabila jika jarak tersebut sudah 1 meter
maka sudah dipastikan akan terdeteksi bahaya dari objek penghalang tersebut.
Untuk keluaran yang dihasilkan ada 2 yaitu berupa Motor DC memberitahukan
sebagai getaran yang akan dirasakan kepada penggunanya dan berikutnya berupa
suara melalui speaker agar lebih mudah di dengarkan untuk pengguna penyandang
disabilitas tunanetra

(Kata Kunci : Kacamata Tunanetra, Arduino Nano, Sensor Ultrasonik, Speaker)



ABSTRACT

DESIGN GLASSES for PEOPLE with VISUAL IMPAIRMENTS
(2019: xii + 49 Pages + 35 Images+ 4 Table + 11 Attachments

DESY ZULKARNAIN

061630332162

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT
MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Design Glasses for People with Disabilities Blind persons are tools used tohelp
people with visual impairments in activities to move from one place to another by
detecting a barrier object. In the past, tool was made in 2010, but this tool uses
shoes media as a barrier object sensorand in 2016 has the same concept. The tool
uses a stick as a medium to place 3 ultrasonic sensors to detect a barrier object,
using ATMega 328 and for the output produced using the buzzer. The final result
of this tool is that it has been modified using glasses and uses the Arduino Nano
as a controller and has 2 ultrasonic sensors to detect the barrier object in front of
it with a distance of 3 meters but from that distance it will be divided into 2 with a
distance of 2 meters detected barrier object. If the distance is already 1 meters
the the danger of barrier object is confirmed. For the output that is produced
there are 2, namely in the from of a DC motor notifying as a vibration that will be
felt to the user and then in the form of sound through the speaker so that it is
easier to listen for users with disabilities with visual impairments.

(Keywords : Blind Glasses, Arduino Nano, Ultrasonic Sensor, Speaker)
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