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ABSTRAK 

 

Rancang Bangun Prototype Pengereman Motor Dc Secara Otomatis 

Menggunakan Rem Cakram ( Disc Brake ) Berbasis Arduino Menggunakan 

Android (2019 : 50 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran) 

M Ferdy Supiyadi 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Laporan ini menjelaskan tentang pengereman rem cakram secara otomatis pada 

sepeda motor. Alat ini terdiri dari Arduino Uno Atmgea 328p , Modul GSM SIM 

800L , Modul Relay 5V 1 Channel  dan Motor Servo MG996R. Cara kerja alat 

rancang bangun prototype pengereman Motor DC secara otomatis ini adalah 

Smartphone Android mengirim data ke Modul GSM SIM 800L untuk 

menggerakan rem cakram dengan mengirim perintah #ON$  lalu kirim perintah 

#OFF$ untuk mematikan arus dan Motor Servo menarik tuas rem cakram untuk 

melakukan pengereman otomatis. 

 

Kata Kunci : Arduino Uno Atmgea 328p, Modul GSM SIM 800L, Modul Relay 5V 

1 Channel  , Motor Servo MG996R , Motor DC , Smartphone Android
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ABSTRACT 
 

Designing Automatic Dc Motorcycle Braking Prototype Using Disc Brake 

Based on Arduino Using Android (2019 : 50 Pages + Pictures + Tables + 

Enclosures) 

M Ferdy Supiyadi 

Department Of Electrical Engineering 
Telecomunication Engineering Courses 
State Polytechnic Of Sriwijaya 
  
This report explains the braking of disc brakes automatically on a motorcycle. 

This tool consists of Arduino Uno Atmgea 328p, GSM SIM 800L Module, 5V 1 

Channel Relay Module and MG996R Servo Motor. The workings of the DC motor 

braking prototype design tool automatically is an Android Smartphone sending 

data to the GSM 800L SIM Module to drive the disc brake by sending the # ON $ 

command and then sending the # OFF $ command to turn off the current and the 

Servo Motor pulling the disc brake lever to do automatic braking.  
  

Keywords: Arduino Uno Atmgea 328p, GSM SIM 800L Module, 5V 1 Channel 

Relay Module, MG996R Servo Motor, DC Motor, Android Smartphone 
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