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MOTTO 

 

“Berusahalah untuk bekerja keras karena usaha tidak akan 

mengkhianati hasil.” 

 

“Janganlah terus meratap kesedihan itu. Bangunlah dari 

kesedihanmu, lihatlah orang-orang disekelilingmu. Mereka siap 

menuntunmu kejalan kebahagian yang lainnya.” 
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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ALAT PERANGKAT PENDETEKSI GEMPA BERBASIS 

ARDUINO UNO VIA SMS GATEWAY 

(2019 : xiv + 48 Halaman +32 Gambar + 2 Tabel +10 Lampiran)    

 

RANDY PRATAMA 

061630332169 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Pada saat ini, sistem pemantauan gempa yang dilakukan oleh Biro Meteorologi, 

Klimatologi dan Geofisika (BMKG) mencatat hanya gempa bumi sedang yang 

sulit untuk meminimalkan kerusakan dan korban. Oleh karena itu kita 

membutuhkan alat yang dapat memberikan sinyal gempa bumi yang akan datang 

sehingga orang dapat mengambil langkah-langkah untuk menangani bencana 

seperti itu sebelum terjadi. Penelitian ini bertujuan untuk merancang alat yang 

dapat mendeteksi gempa bumi yang akan datang sebagai sistem peringatan dini 

menggunakan sensor untuk mendeteksi perambatan gelombang getar yang terjadi 

di lempeng tektonik. Penelitian akan diuji dengan simulasi dengan memasang 

sensor getar sehingga jika terjadi fluktuasi nilai propagasi maka alat akan 

mendeteksinya dan hasilnya dapat dikirim melalui SMS gateway. Dengan 

menggunakan metode ini, detektor dapat mencakup area deteksi atau deteksi 

omnidirectional. Sedangkan waktu respons rata-rata sekitar 10 detik tergantung 

kualitas sinyal SMS dan data lalu lintas dari penyedia. 

 

Kata Kunci: Gempa Bumi, vibrating sensor, SMS gateway. 
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ABSTRACT 

 

(2019 : xiv + 48 Pages + 32 Pictures + 2Table + 10 Attachment)    

 

 

RANDY PRATAMA 

061630332169 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

CONCENTRATION OF TELECOMUNICATION ENGINEERING 

STATE OF POLYTECHNIC SRIWIJAYA 

 

At this time, earthquacke monitoring system carried out by National Meteorology, 

Climatology, Geophysics Agency noted that only moderate earthquaces were 

difficult to minimize damage and victims. Therefore were need a tool that can 

signal the impending of earthquace so that people can take steps to deal with such 

disasters before it happen. This research has purpose to creat a device that can 

detect futere earthquakes as an early warning wystem using sensors to detect the 

propogation of vibrating waves that occur on tectonic plates. This research will be 

tested with a simulation in the laboratory by installing a vibration sensor so that if 

there is a fluctuation in the value of propagation the tool will detect it and the 

result can be sent by SMS gateway. The result can detected or omnidirectional 

detection areas. The validity of vibration signal detection will be maintened 

properly and circuit equipment can easily adjust the sensitivity factor while the 

average response time is 10 seconds depending on the quality of the SMS signal 

and traffic data from the provider 

 

Keywords :  Earthquacke, Vibration Sensor, SMS Gateway 
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