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ABSTRAK 

SISTEM MONITORING PENDETEKSI OBJEK MENGGUNAKAN 

RADAR ULTRASONIK 

(2019 : xiv + 66 Halaman + 30 Gambar + 9 Tabel + Lampiran) 
 

DEA AYU PUTRI 

061630330944 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

ABSTRAK 

 

Sistem Monitoring Pendeteksi Objek Menggunakan Radar Ultrasonik akan 

ditambahkan penambahan zona peringatan, pengukuran ketinggian objek,  

pembacaan jarak, sudut ,pengambilan gambar ketika ada objek yang tedeteksi 

oleh sensor ultrasonik dan dapat dengan memaksimalkan pengunaan sensor 

ultrasonik dan motor servo dengan membuatnya berputar sebanyak 180. 

Rangkaian Diagram yang digunakan terdiri dari Hardware                    

                                                                          , 

Buzzer, PC, Smartphone Android. Sedangkan untuk Softwarenya berupa , 

Processing. Sensor Ultrasonik HC – SR04 dan kamera Raspberry mendeteksi 

objek yang ada di depannya dengan jarak yang telah ditentukan dan sudutnya 

tergantung pada sudut berapa objek berada, 

 

  

Kata Kunci : Sensor Ultrasonik HC – SR04, Motor Servo, Arduino Uno, 

Raspberry Pi zero W. 
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ABSTRACT 

MONITORING SYSTEM OF OBJECT DETECTION USING 

ULTRASONIC RADAR 

 (2019 xiv + 66 Pages + 30 Picture + 2 Tables + Attachment) 

 

DEA AYU PUTRI 

061630330944 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

ABSTRACT 

 

Monitoring System of Object Detection Using Ultrasonic Radar will be added a 

warning zone, object height measurement, recitation of range, angle, take a picture 

when an object was detected by ultrasonic sensor, and can maximize ultrasonic 

sensor use and motor servo by making it rotate as much as 18  . The Diagrams in 

use consist of Hardware                                                         

                            , Buzzer, PC, Smartphone Android. and Software 

is Processing. The Process of Monitoring System using Sensor Ultrasonic HC – 

SR04 and Raspberry Camera can detect objects in front of them with a specified 

distance and depending on the angle of the objects is.  

  

Keywords  : Sensor Ultrasonik HC – SR04, Motor Servo, Arduino Uno, 

Raspberry Pi zero W. 
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